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(57) Пристрій керування електродвигунами, що 
містить основний і додатковий комутаційні апарати 

та напівпровідниковий регулятор, який відрізня-
ється тим, що головні контакти основного комута-
ційного апарата, що увімкнуті у ланцюг живлення 
керованого електродвигуна, зашунтовані ланцю-
гом, що містить послідовно увімкнуті головні кон-
такти додаткового комутаційного апарата і напівп-
ровідниковий регулятор, з можливістю увімкнення 
та вимкнення основного комутаційного апарата 
при увімкнених елементах вищезазначеного шун-
туючого ланцюга. 

 
 

 
 

Корисна модель відноситься до електротехні-
ки, зокрема до пристроїв керування електродвигу-
нами. 

Відомі пристрої керування електродвигунами, 
що містять комутаційний апарат (контактор), голо-
вні контакти якого увімкнуті в ланцюг живлення 
керуємого електродвигуна [1]. Коли ці контакти 
замикаються на електродвигун подається напруга, 
а коли вони розмикаються електродвигун вимика-
ється. Недоліком таких пристроїв є значні динамі-
чні навантаження на елементи електродвигуна та 
механізму, що він приводить у дію, а також значні 
пускові струми, які в 5-7 разів перевищують їх но-
мінальні значення, низька надійність комутаційно-
го апарата у зв’язку з необхідністю розмикання 
ланцюга при наявності міцної дуги на контактах 
апарата. 

Відомі також пристрої керування електродви-
гунами, аналогічні запропоновано] корисній моделі 
по більшості суттєвих ознак, які містять два кому-
таційні апарати (основний і додатковий) і напівп-
ровідниковий регулятор, причому головні контакти 
обох комутаційних апаратів увімкнуті послідовно у 
ланцюг живлення керованого електродвигуна, а 
головні контакти додаткового комутаційного апа-
рата зашунтовані напівпровідниковим регулятором 
[2]. 

Алгоритм роботи таких пристроїв такий: спо-
чатку вмикають основний комутаційний апарат, 
потім регулятор, який плавно підіймає напругу на 
електродвигуні, після чого вмикають додатковий 
апарат, головні контакти якого шунтують ланцюги 

регулятора і таким чином усувають тривале проті-
кання струму через них, що знижує теплове нава-
нтаження на напівпровідникові елементи регуля-
тора. 

Для вимкнення електродвигуна вимикають ос-
новний комутаційний аппарат, потім додатковий і 
регулятор. 

Недоліком таких пристроїв є низька надійність 
основного комутаційного апарата, який повинен 
гасити дугу між головними контактами під час вим-
кнення електродвигуна, можливість значних пере-
напруг на напівпровідникових елементах регуля-
тора та контактах додаткового комутаційного 
аппарата, особливо при застосуванні вакуумних 
контакторів. Це може дуже знижати надійність 
пристрою. Недоліком таких пристроїв є також не-
обхідність застосування додаткового комутаційно-
го апарата і ланцюгів його зв’язку з пристроєм на 
номінальний струм, рівний номінальному струму 
основного комутаційного апарату, оскільки обидва 
повинні пропускати довгостроково номінальний 
струм електродвигуна. 

Задачею пропонованого пристрою є підви-
щення його надійності забезпеченням бездугової 
комутації ланцюгів живлення керованого електро-
двигуна, зниження маси та габаритів пристрою. 

Для рішення зазначеної задачі у відомому 
пристрої керування електродвигунами, що містить 
основний та додатковий комутаційні апарати і на-
півпровідниковий регулятор, пропонується головні 
контакти основного комутаційного апарата, що 
увімкнуті у ланцюг живлення керованого електро-
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двигуна, зашунтувати ланцюгом, що містить послі-
довно ввімкнуті головні контакти додаткового ко-
мутаційного апарата і напівпровідниковий регуля-
тор, а також змінити алгоритм керування 
пристроєм таким чином: умикають додатковий 
комутаційний апарат, потім регулятор, після чого 
умикають основний комутаційний апарат. Вимк-
нення виробляють у зворотному порядку: при уві-
мкнених додатковому комутаційному апараті і ре-
гуляторі вимикають основний комутаційний 
апарат, потім регулятор і потім додатковий кому-
таційний апарат. Це дає можливість забезпечити 
відсутність дуги на головних контактах обох кому-
таційних апаратів та короткочасне протікання 
струму не тільки через ланцюги регулятора, але і 
через контакти додаткового комутаційного апара-
ту, що дозволяє знизити їх номінальні струми і 
таким чином вирішити поставлену задачу. 

Запропоновані відмінні від прототипу ознаки 
корисної моделі необхідні і достатні у всіх випад-
ках, на які поширюється правова охорона корисної 
моделі. 

Запропонована корисна модель пояснюється 
кресленням, на якому приведена принципова схе-
ма пристрою. 

Пристрій містить основний 1 та додатковий 2 
комутаційні апарати, напівпровідниковий регуля-

тор 3 і блок керування пристроєм 4. Головні конта-
кти основного комутаційного апарата 1, увімкнуті у 
ланцюг живлення електродвигуна 5, зашунтовані 
ланцюгом з послідовно увімкнутих головних конта-
ктів додаткового комутаційного апарату 2 і напівп-
ровідникового регулятора 3. 

Робота пристрою. 
Для увімкнення електродвигуна дають коман-

ду від блоку 4 і вмикають додатковий комутаційний 
апарат, потім по встановленому алгоритму підви-
щують за допомогою регулятора 3 напругу на еле-
ктродвигуні, а після його запуску вмикають основ-
ний комутаційний апарат 1. Вимкнення 
електродвигуна йде у зворотному порядку: вими-
кають основний комутаційний аппарат при зашун-
тованих його головних контактах без дуги та пере-
напруг на них, потім запирають 
напівпровідниковий регулятор, після чого вимика-
ють додатковий комутаційний апарат при відсут-
ності струму у його головних контактах. 

Джерела інформації: 
1. B.C.Дзюбан, Я.С.Риман, А.К.Маслий. Спра-

вочник энергетика угольной шахты. М. «Недра», 
1983, с.328. 

2. Устройство плавного пуска и торможения 
Altistart 48. Промисловий каталог фірми Schnaider 
Electric, с.27. 

 
 

 
 

 
 

Комп’ютерна верстка Н. Лисенко Підписне Тираж 26 прим. 

Міністерство освіти і науки України 

Державний департамент інтелектуальної власності, вул. Урицького, 45, м. Київ, МСП, 03680, Україна 

ДП “Український інститут промислової власності”, вул. Глазунова, 1, м. Київ – 42, 01601 


