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(54) (57) ЗАДНЯЯ БАБКА ТЯЖЕЛОГО ТО-

КАРНОГО СТАНКА, содержащая механизм

перемещения и фиксации бабки, вы-

полненный в эиде установленного с

возможностью перемещения от привода

бруса-фиксатора» предназначенного

для взаимодействия с рейкой-упором,

расположенной на станине станка, и

зубчатого диска-копира, предназна-*

ченного для взаимодействия с конечны«

ми выключателями и кинематически

связанного через реечную шестерню

с рейкой-упором, и цепь управления»

о т л и ч а ю щ а я с я тем, что,

с целью повышения надежности меха-

низма перемещения и точности пози-

ционирования бабки, цепь управления

выполнена в виде последовательно

соединенных тахогенератора» связан-

ного с валом реечной шестерни, ши-

ротно-импульсного преобразователя,

к второму входу которого подключен

задатчик скорости позиционирования,

блока управления, к второму входу

которого подключены упомянутые ко-

нечные выключатели, и электромагнит-

ной муфты, установленной в кинемати-

ческой цепи механизма перемещения.
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Изобретение ртносится к станко-

строению и может быть использовано

в механизмах перемещения и фиксации

положения рабочих органов станка,

в частности задней бабки тяжелого

токарного станка.

Целью изобретения является повы-

шение надежности механизма пере-

мещения и точности позиционирования

задней бабки тяжелого станка за счет

управления скоростью ее перемещения

и отключения от привода перед фикса-

цией.

На фиг. 1 изображена конструкция

задней бабки тяжелого токарного стан

ка; на фиг. 2 - разрез А-А на фиг.1.

Задняя бабка тяжелого токарного

станка содержит механизм перемеще-

ния и фиксации, который состоит из

электродвигателя J перемещения зад-

ней бабки, который при помощи чер-

вячного редуктора 2, электромагнит-

ной муфты 3, пары конических шесте-

рен 4, реечной шестерни 5, установ-

ленной на одном валу с одной из ко-

нических шестерен 4, взаимодейст-

вует с рейкой-упором 6, которая в

свою очередь взаимодействует с бру-

сом-фиксатором 7, который в свою

очередь взаимодействует с конечным

выключателем 8, дающим сигнал о

введенном положении бруса-фиксато-

ра 7.

На валу реечной шестерни 5 наса-

жен зубчатый диск-копир 9 с шагом,

равным (кратным) шагу зубчатой рей-

ки-упора 6, взаимодействующей с дву-

мя бесконтактными конечными выклю-

чателями 10, настроенными на проти-

воположные торцы выступов зубчатого

диска-копира 9.

С валом реечной шестерни 5 связан

тахогенератор І I, выход которого под

ключей к широтно-импульсному преоб-

разователю 12, на второй вход которо
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го подключен задатчик скорости, а

выход через блок 13 управления соеди-

нен с электромагнитной муфтой 3.

Задняя бабка тяжелого токарного

5 станка работает следующим образом.

После установки задней бабки на

ускоренном ходу включается скорость

позиционирования. Широтно-импульсный

преобразователь 12 через блок 13 уп-

10 равления включает электромагнитную

муфту 3. Бабка начинает разгоняться.

При этом с тахогенератора 11 на вто-

рой вход широтно-импульсного преоб-

разователя 12 поступает сигнал, про-

- 15 порциопальный скорости перемещения

задней бабки. При достижении задан- '

ной скорости муфта 3 выключается,

скорость падает и процесс повторя-

ется.
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После достижения точки позициони-
рования срабатывают конечные выклю-
чатели 10 и электромагнитная муфта
3 выключается. Задняя бабка останав-
ливается в положении, когда выступ
бруса~фнксатора 7 находится против
впадины рейки-упора 6. После этого
выдается из блока 13 управления ко-
манда гидравлическому механизму
(не показан) ввода бруса-фиксатора
7 на ввод. При этом, если имеет мес-
то незначительное несоответствие
положения выступа бруса-фиксатора
7 впадине рейки-упора 6, то гидрав-
лический механизм смещает заднюю
бабку, а червячный редуктор 2 не
может выйти из строя, так как кине-
матическая цепь разорвана отключением
электромагнитной муфты 3 и проворот
реечной шестерни 5 и конической
пары шестерен 4 не вызовет проворо-
та выходного вала червячного редук-
тора 2. Бесконтактный конечный вы-
ключатель 8 сигнализирует о полном
вводе бруса-фиксатора 7.
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