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(57) 1. Вимірювач кутової швидкості, який містить 
датчики переміщення та електродвигун, на валу 
якого знаходиться плоский дископодібний ротор, 
який відрізняється тим, що плоский дископодіб-
ний ротор складається з окремих радіально роз-
ташованих сегментів. 
2. Вимірювач кутової швидкості за п. 1, який відрі-
зняється тим, що як датчики переміщення вико-
ристано датчики магнітного потоку трансформато-
рного типу. 

 

 
 

Корисна модель відноситься до вимірювальної 
техніки, зокрема, до вимірювачів кутових швидкос-
тей об'єктів, що рухаються. 

Відомий вимірювач кутової швидкості [А.С. 
СССР №593152, Кл. G01P9/02, опубл. 15.02.78, 
Бюл.№6] складається з двох пластин, які закріпле-
ні одна навпроти іншої на боковій стінці ротора. 

Недоліком такого вимірювача є неможливість 
вимірювання явного прискорення, також недостат-
ня точність вимірювання. 

Найбільш близьким за технічною суттю та ре-
зультатом є двохосьовий вимірювач кутової швид-
кості, взятий як прототип [А.С. США №1147063, Кл. 
G01P9/02, опубл. 03.04.79.] складається з елект-
родвигуна на валу якого знаходиться плоский дис-
коподібний ротор та датчиків переміщення. 

Недоліком цього вимірювача є те що він вимі-
рює лише кутову швидкість і не може забезпечити 
високої точності, а також має недостатню чутли-
вість. 

Технічним завданням корисної моделі є вимі-
рювання уявного прискорення, підвищення чутли-
вості пристрою, а також точності вимірювання. 

Поставлене завдання досягається тим, що в 
вимірювачі кутової швидкості, який складається з 
електродвигуна, на валу якого знаходиться плос-
кий дископодібний ротор, згідно з корисною мо-
деллю ротор складається з окремих радіальне 
розташованих сегментів, згідно з корисною мо-
деллю в якості датчиків переміщення використано 
датчики магнітного потоку трансформаторного 
типу. 

Суть корисної моделі пояснюється креслен-
ням, де на Фіг.1 показано плоский дископодібний 

ротор, а на Фіг.2. - електродвигун з плоским дис-
коподібним ротором. 

Вимірювач кутової швидкості містить електро-
двигун 4, на валу 5 якого знаходиться плоский 
дископодібний ротор 1, який в свою чергу склада-
ється з окремих радіальне розташованих сегмен-
тів 2. В площині ротора знаходяться чотири датчи-
ка магнітного потоку трансформаторного типу 3, 
що виробляють вихідні сигнали. 

Вимірювач кутової швидкості працює таким 
чином: електродвигун 4 за допомогою вала 5 обе-
ртає плоский дископодібний ротор 1, який вироб-
ляє сигнал кутової швидкості. При дії кутової шви-
дкості на дископодібний ротор, виникає 
Коріолісова сила, яка прикладена до центра мас 
кожного сегмента 2 і напрямлена паралельно вісі 
обертання ротора. Ця сила і відхиляє кожен сег-
мент відносно початкового положення. При цьому 
частота обертання ротору і частота власних коли-
вань кожного сегмента одинакові, а товщина ніжки 
кожного сегмента підбирається так, щоб досягнути 
максимального відхилення від початкового поло-
ження. За допомогою такого технічного рішення і 
підвищується чутливість даного прибору. Відхи-
лення сегментів фіксують датчики магнітного пото-
ку трансформаторного типу 3, які і виробляють 
вихідні сигнали пропорційні переміщенню сегмен-
тів. Використання таких датчиків дозволяє підви-
щити точність прибору. 

Таким чином запропонована корисна модель 
дозволяє підвищити чутливість пристрою, точність 
вимірювання, а також дозволяє пристрою вимірю-
вати уявне прискорення. 
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