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НО-АКУСТИЧЕСКИЙ ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬ
(57) Изобретение относится к контрольно-
измерительной технике и может быть ис-
пользовано для дефектоскопии материалов
и изделий преимущественно из полимеров
и композитов. Цель изобретения - повыше-
ние достоверности контроля за счет макси-
мально возможного приближения катушки
преобразователя к поверхности контроли-
руемого изделия и тем самым повышения

Изобретение относится к области конт-
рольно-измерительной техники и может
быть использовано для дефектоскопии ма-
териалов и изделий преимущественно из
полимеров и композитов.

Цель изобретения - повышение досто-
верности контроля за счет максимально
возможного приближения катушки преоб-
разователя к поверхности контролируемого
изделия и к магниту и тем самым повышения
интенсивности информационного сигнала.

На чертеже представлена схема скани-
рующего электромагнитно-акустического
преобразователя.

Схема содержит корпус 1, размещен-
ный в корпусе магнит 2, установленное на
рабочем торце корпуса основание 3 из эла-
стичного диэлектрического материала с

интенсивности информационного сигнала.
В сканирующем электромагнитно-акустиче-
ском преобразователе, содержащем кор-
пус, магнит, установленное на рабочем
торце корпуса основание из эластичного ди-
электрика, размещенную в основании высо-
кочастотную катушку и стабилизатор
питания основания, выполненный в виде ох-
ватывающего катушку в одной с ней плоско-
сти упругого витка, армирующего
основание, расстояние между катушкой и
магнитом выбрано из соотношения h ~
=3,1(0,5d + 3£/E)R S, где d -диаметр прово-
да катушки, £ - амплитуда смещения час-
тиц в упругой волне для материала
основания, R - твердость материала основа-
ния; S - площадь витка катушки; Е - модуль
упругости материала основания 1 ил.

твердостью по Шору 70-76°. размещенную
в основании высокочастотную катушку 4 ин-
дуктивности и стабилизатор прижима осно-
вания в виде упругого витка 5.
расположенного в одной плоскости с катуш-
кой А и охватывающего ее и армирующего
основание. При этом катушка установлена
от магнита 2 на расстоянии h, выбранном из
соотношения:

где d - диаметр провода катушки,
£-амплитуда смещения частиц в упру-

гой волке для материала основания,
R - твердость материала основания,
S - площадь витка катушки,
Е-модуль упругости материала основа-

ния.
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Сканирующий электромагнитно-акусти-
ческий преобразователь работает следую-
щим образом

При контроле преобразователь переме-
щают по поверхности контролируемого из- 5
делия 6. Через катушку 4 пропускают
однополярный импульс тока В результате
взаимодействия поля катушки А с полем
магнита 2 в основании 3 возникают интен-
сивные упругие колебания, передаваемые 10
контролируемому изделию 6 В режиме при-
ема используется обратное явление коле-
бания от поверхности контролируемого
изделий передаются катушке 4, она в свою
очередь совершает колебания относитель- 15
но магнита 2 и в результате максимально
близкого расположения катушки 4 и магни-
та 2 повышается амплитуда информацион-
ного сигнала, а следовательно, и ЭДС
индукции, что в свою очередь повышает до- 20
стоверность контроля.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
Сканирующий электромагнитно-акусти-

ческий преобразователь, содержащий кор-
пус, размещенный в корпусе магнит, 25

установленное на рабочем торце основание
из эластичного диэлектрического материала
с твердостью по Шору 70-76°, размещен-
ную в основании высокочастотную катушку
индуктивности и стабилизатор прижима ос-
нования, о т л и ч а ю щ и й с я тем, что, с
целью повышения достоверности контроля,
катушка установлена от магнита на рассто-
янии h, выбранном из соотношения

R - S ,

где d - диаметр провода катушки;
£ - амплитуда смещения частиц в упру-

гой волне для материала основания;
R - твердость материала основания;
S - площадь витка катушки,
Є - модуль упругости материала основа-

ния,
а стабилизатор прижима основания выпол-
нен в виде упругого витка, расположенного
в одной плоскости с катушкой, охватываю-
щего ее и армирующего основания.
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