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(57) Захватний пристрій для контейнерів, який міс-
тить раму. розташовані по кутам рами поворотні
навколо вертикальної осі захватні органи, привод
повороту захватних органів, вивчаючий установле-
ний в центрі рами порожній циліндр, розташова-
ний веере. дені циліндра ток, з привантаженням,

виконаний на зовнішній поверхні з розташованими
під кутом 90° один до одного подовжніми пазами,
з'єднаними між собою гвинтовими пазами, розмі-
щений на циліндрі та установлений в пазах штока
підпружинений штифт, рими з пазами, шківи, що
розміщені на захватних органах огинаючий ци-
ліндр, шківи захватних органів, трос, гнучку тягу.
блоки, одні з яких розташовані на нижньому кінці і
боковій поверхні циліндра, а другі на рамі в центрі
і двох суміжних кутах, причому гнучка тяга послідо-
вно огинає кутові блоки рами,  центральні блоки і
блоки циліндра, який відрізняється тим,  що до
рими з пазами додатково забезпечені вилками, які
шарнірно зв'язані осями з проушинами, що жорст-
ко закріплені на рамі.

Винахід відноситься до вантажнозахватних
пристроїв для контейнерів.

Відомий захватний пристрій для контейнерів,
який містить раму, розташовані по кутам рами пово-
ротні навколо вертикальної осі захватні органи, при-
вод повороту захватних органів, включаючий уста-
новлений у центрі рами порожній циліндр, розташо-
ваний всередині циліндра шток з привантаженням,
виконаний на зовнішній поверхні з розташованими
під кутом 90° один до одного пазами, з'єднаними
між собою гвинтовими пазами, розміщений на цилі-
ндрі та установлений в пазах штока підпружинений
штифт, рими з пазами, шківи, що розміщені на за-
хватних органах, огинаючий циліндр, шківи захват-
них органів, трос, гнучку тягу, блоки, одні з яких роз-
ташовані на нижньому кінці і боковій поверхні цилін-
дра, а другі – на рамі в центрі і двох суміжних кутах,
причому гнучка тяга послідовно огинає кутові блоки
рами,  центральні блоки і блоки циліндра (див.  па-
тент СРСР № 1726356, М.кл.5 В 66 С 1/66. дата по-
дання 31.05.89, виданий на заміну авторського сві-
доцтва).

Даний пристрій обрано прототипом винаходу,
що заявляється. Прототип збігається з винаходом,
що заявляється у тому, що містить такі вузли, еле-
менти та деталі:

- рама;
- захватні органи;
- привод захватних органів;
- конструктивне виконання приводу;

- рими з пазами;
- шківи;
- огинаючий циліндр;
- тросо-блочна система.
Спільним також є взаємне розміщення перелі-

чених вузлів і деталей, а також виконання тросо--
блочної системи.

Але відомий пристрій не дає можливості пере-
вертати контейнер з вантажем на 60° в обидві сто-
рони. Особливо це має значення під час виванта-
ження сипких матеріалів (мінеральні добрива, ру-
да тощо).

В основу винаходу поставлено задачу в захва-
тному пристрої для контейнерів за рахунок забез-
печення римів додатковими вилками, а також з'єд-
нання їх з проушинами,  що жорстко закріплені на
рамі, забезпечити можливість перевертання кон-
тейнерів з вантажем на 60° в обидві сторони.

Поставлена задача вирішена в захватному
пристрої для контейнерів, що містить раму, розта-
шовані по кутам рами поворотні навколо вертика-
льної осі захватні органи, привод повороту захват-
них органів, включаючий установлений в центрі
рами порожній циліндр, розташований всередині
циліндра шток з привантаженням, виконаний на
зовнішній поверхні з розташованими під кутом 90°
один до одного подовжніми пазами, з'єднаними
між собою гвинтовими пазами, розміщений на ци-
ліндрі та установлений в пазах штока підпружине-
ний штифт, рими з пазами, шківи, що розміщені на
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захватних органах, огинаючий циліндр, шківи за-
хватних органів, трос, гнучку тягу, блоки, одні з
яких розташовані на нижньому кінці і боковій пове-
рхні циліндра, а другі – на рамі в центрі і двох сумі-
жних кутах, причому гнучка тяга послідовно огинає
кутові блоки рами, центральні блоки і блоки цилін-
дра тим, що рими з пазами додатково забезпечені
вилками, які шарнірно зв'язані осями з проушина-
ми, що жорстко закріплені на рамі.

Новим у винаході,  що заявляється є те,  що
рими з пазами додатково забезпечені вилками,
наявність проушин, які жорстко закріплені на ри-
мі, а також зв'язок вилок з проушинами за допо-
могою осей.

Кінематика рухомих римів з пазами і додатко-
вими елементами, а також зводу автомату через
тросо-блочну систему дозволяє здійснити переве-
ртання 20 тонних контейнерів на 60° і висипати си-
пучі вантажі в трюми суден без пошкодження кон-
тейнерів.

На фіг.  1  зображено захватний пристрій для
контейнерів ^загальний вигляд);

на фіг. 2 – механізм повороту захватних еле-
ментів;

на фіг. 3 – розріз А-А на фіг.2;
на фіг.4 – розрізи Б-Б і Г-Г на фіг. 3;
на фіг.5 – поворотний кулачковий захватний

елемент;
на фіг.6 – направляючі для наведення на кон-

тейнер;
на фіг.7 – рими з додатковими вилками, прову-

шинами і осями;
на фіг.8 - схема нахилу на 60°.
Захватний пристрій для  контейнерів містить

раму і з двох частин, які з'єднані між собою шар-
ніром 2. По кутам рами і установлені поворотні
захватні кулачкові елементи 3, складені з осей 4,
головок 5  і шківів 6,  а в середній частині рами І
закріплений механізм 7 повороту захватних еле-
ментів 3 .

Механізм 7 повороту містить циліндр 8, жорст-
ко закріплений на рамі 1, всередині якого розміще-
но шток 9 з двома подовжніми пазами 10 і 11, роз-
ташованими під кутом 90° один до одного, з'єдна-
ними гвинтовими пазами 12 і 13 змінної глибини з
карманами.

Шток 9 зафіксовано від обертання шпонкою
15, закріпленою в циліндрі 8 і яка входить в один із
подовжніх пазов 10 або 11. Зовні циліндра 8 уста-
новлена. з можливістю повороту, гільза 16, у верх-
ній частині якої закріплений стакан 17 з штифтом
18, в якому установлені підпружинені ролики 19,
що взаємодіють з подовжніми і гвинтовими пазами
10-13 і карманами 14. Шток 9 сполучений з крюком
крана (окремою позицією не показано) тросо-блоч-
ною системою 20 через вантажні канати 21, взає-
модіючі через скобу 22 з пазами римів 23, а пово-
ротна гільза 16 сполучена з поворотними захват-
ними елементами 3 за допомогою передаточної
ланки, до складу якої входять канат 24, огинаючий
гільзу 16 і шківи 6 захватних елементів 3. Канат 24
жорстко закріплений за допомогою планок 25 і 26
на шківах 6 і гільзі 16,

На кожній з двох віток канату 24 для періодич-
ного регулювання натягу канату 24 установлені та-

лрепи 27. Несучий корпус (окремою позицією не
показано) забезпечено направляючими 28 для на-
ведення на контейнер з можливістю пересування у
вертикальному напрямку. Для контролювання по-
ложення головок 5 паралельно ним на шківах 6
установлені сигнальні планки 29.

На рамі 1 жорстко закріплені проушини 30, які
шарнірне зв'язані віссю 31 з вилками 32. Вилки 32
жорстко зв’язані в свою чергу з пазами римів 23.

Пристрій працює наступним чином.
Піднятий крюком крана за допомогою вантаж-

них канатів 21 корпус захвата завдяки направляю-
чим 28 і захватним елементам 3 наводиться на ко-
нтейнер, при цьому направляючі 28 мають можли-
вість пересування у вертикальному напрямку, а ко-
рпус через шарнір 2, обертаючись, копіює горизон-
тальну площину контейнера і створює стабільність
входу головок 5 в фітінги.

Крюк крана опускається до появи послаблення
в канатах 21  ,  при цьому скоба 22  опускається в
пазах римів 23 під дією важкості штока 9, який од-
ночасно з проектним зусиллям через гвинтові пази
13 змінної глибини підпружиненого штифта 18 з
підпружиненими роликами 19, опираючись в кар-
мани 14, обертає штифт 18 на 35°. Далі підпружи-
нені ролики 19 спираються у верхні кармани 14,
обертають штифт 18, знову входячи в подовжній
паз 10, при цьому здійснюється поворот гільзи 16 і
пов'язаних з нею за допомогою передаточної лан-
ки, що складається з каната 24, захватних елемен-
тів 3 на 90°.

Відбувається з’єднання рами 1 з контейнером.
Якщо захватні елементи 3 повернулися усього

на 80° внаслідок забруднення фітінгов або дефор-
мації контейнерів, з'єднання рами 1 з контейнером
виключно, при підйомі підпружинені ролики 19 опи-
раються у гвинтові пази 12 і карман 14, входять
назад в подовжній паз 11, повертаючи захватні
елементи 3 в положення відстроповки.

При підйомі вантажні канати 21 через тросо--
блочну систему 20 піднімають шток 9, вхолосту
штифт 18 рухається по подовжньому пазу 10 змін-
ної глибини в нижню частину штока 9: відбуваєть-
ся звод автомата.

Після транспортування краном контейнера до
трюма судна одна з лебідок (на кресленні не пока-
зано) крана опускає контейнер в трюм. При цьому
контейнер нахиляється на 60°. Вилки 32 взаємоді-
ють з проушинами 30 за допомогою осей 31. Це
дозволяє виключити деформацію рами і при нахи-
лі контейнера на 60°.

Після висипання вантажу контейнер одною з
лебідок вирівнюється в горизонтальне положення і
транспортується на опору.

Крюк крана опускається до появи послаблен-
ня у вантажних канатах 21, шток 9 опускається,
підпружиненні ролики 19 входять у взаємодію з
карманами 14 гвинтового паза 12. При цьому по-
вертається штифт 18, роликами 19 опираєть ся у
верхній карман 14, направляючи ролики 19 у по-
довжній паз 11, відбувається зворотний поворот
гільзи 16 і пов'язаних з нею за допомогою каната
24 захватних елементів 3. Рама 1 роз’єднується з
контейнером.
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