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Агрегат для обробітку ґрунту містить раму, два рознесених по напрямку руху зміщених один 
відносно одного на величину в ряди криволінійних різальних дисків товщиною δ (6 мм) 
діаметром D (500-700), розставлених з кроком S із зубовидними у кількості n (8 шт.) виступами 
висотою h (6 см) та вирізами однакової ширини з виступами, при цьому диски мають нахил під 
кутом β до вертикалі та протилежну в рядах за напрямком зсуву ґрунту орієнтацію до напрямку 
руху кута повороту (атаки) α та забезпечують проникаюче зусилля кожного диска Ρ (близько 70 

кг). Кількість зубовидних виступів оптn  зв'язана з їх висотою оптh  (або глибиною передпосівного 
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Корисна модель належить до сільськогосподарського машинобудування, зокрема до 
дискових ґрунтообробних агрегатів. 

Відома конструкція агрегату для обробітку ґрунту [1], який містить раму, два рознесених по 
напрямку руху зміщених один відносно одного на величину в ряди криволінійних різальних 
дисків товщиною δ (6 мм) діаметром D, розставлених з кроком S із зубовидними у кількості n (8 5 
шт) виступами висотою h (6 см) типу "ромашка", при цьому диски мають нахил під кутом β до 
вертикалі та протилежну в рядах за напрямком зсуву ґрунту орієнтацію регульованого до 
напрямку руху кута повороту (атаки) α та забезпечують проникаюче зусилля кожного диска Ρ 
(близько 70 кг/диск). 

Перевагою такої конструкції агрегата є можливість основного обробітку - поверхневого (до 8 10 
см), дрібного (8-16 см) та середнього (16-24) [2] на різних за твердістю і вологістю типах ґрунтів 
за рахунок зміни кута повороту (атаки) до напрямку руху, а у робочого органу є висока 
проникаюча здатність в ґрунт за рахунок перенесення ваги ґрунтообробного агрегата на 
зменшену порівняно з суцільним диском площу опору. 

Недоліком такої конструкції є те, що вона не дозволяє виконувати передпосівний обробіток 15 
ґрунту, глибина якого складає близько 4 см, з причини великих товщини δ (6 мм) та висоти h (6 
см) виступу зуба криволінійного різального диска оскільки товстий виступ зуба диску неякісно 
перерізає (зминає) рослинні рештки які потрапляють у міжзубовий виріз, а широкий зубовидний 
виступ утворює невідповідні агровимогам фракції та гребенистість. Крім цього низькочастотні 
вібрації (2,5-5 Гц) в діапазоні робочих швидкостей 8-12 км/год. спричиняють погіршену динаміку 20 
роботи агрегату. 

В основу корисної моделі поставлено задачу вдосконалення агрегату для розширення 
технологічних можливостей шляхом виконання операції передпосівного, поверхневого, дрібного 
та середнього обробітків ґрунту, що можливо за умови повного сколювання ґрунту на 
оброблювальній площі та якісного перерізання рослинних решток, а також покращення динаміки 25 
роботи агрегату. 

Суть корисної моделі полягає в виборі диска діаметром D  з оптимальною висотою 

зубовидного виступу оптh  та відповідною їх при цьому кількістю оптn  та покращенні ріжучої 

можливості диска за рахунок забезпечення збільшеного проникаючого зусилля 1P  на диск. 
Можливість виконання проілюстровано на Фіг. 1, Фіг. 2, Фіг. 3, Фіг. 4, Фіг. 5, Фіг. 6, Фіг. 7, Фіг. 30 

8. 
Технічний результат пояснюється на Фіг. 1, Фіг. 2, Фіг. 3, Фіг. 4, Фіг. 5, Фіг. 6, Фіг. 7, Фіг. 8. 
Сколювання моноліту ґрунту дисковим робочим органом 1 (Фіг. 1), нахиленим до вертикалі 

під кутом β (Фіг. 2) і повернутим до напрямку руху V під кутом α (Фіг. 3) здійснюється робочою 
частиною диска з довжиною дуги L (Фіг. 1), заглибленого в ґрунт на величину Η по хорді С (Фіг. 35 
1). 

За умови використання диска діаметром )мм700...500D(D   з малою кількістю n зубовидних 
виступів великої висоти h (h>6 см, Фіг. 3, поз. 2) на глибині передпосівного обробітку ґрунту Н=4 
см на довжині дуги L (поз. 3) робочої частини диска, заглибленого в ґрунт по хорді С (поз. 3), 
буде розміщуватись лише один зубовидний виступ, що дозволяє утворювати смугу з 40 
обробленого ґрунту та зон несколотого моноліту 4 (Фіг. 4), в яких будуть залишатись 
неушкоджені рештки 5. 

При збільшенні на довжині дуги L мінімальної кількості зубовидних виступів )2n(n оптопт   з 

висотою зуба honT близькою до глибини передпосівного обробітку )Hh(H опт   Фіг. 5 Фіг. 6, Фіг. 7 
буде утворюватись слід практично суцільно сколотого моноліту 4 (Фіг. 8) з подрібненими 45 

рештками 5. При цьому взаємозв'язок кількості зубовидних виступів оптn  з висотою зубовидного 

виступу оптh  або глибиною передпосівного обробітку )Hh(H опт   і діаметром диска D  

визначається залежністю 
)
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, що для дисків діаметром 500-700 мм і допустимого 
діапазону відхилень ± 1 см від заданої глибини передпосівного обробітку ґрунту 4 см [3] 

оптимізує прийнятну кількість 15...11nопт   штук різальних дисків мм51  . 50 

Зменшення зубовидних виступів та зміна товщини диска δ на 1 мм )мм5(   дозволяє 

підвищити проникаюче зусилля )PP(P 11   до 10 % (яке буде складати близько 80 кг на диск), 
що дозволить забезпечити якісне перерізання решток. 
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Отже, запропоноване технічне рішення ґрунтообробного агрегату дозволяє вирішити 
поставлене завдання вдосконалення агрегату для розширення технологічних можливостей 
шляхом виконання операцій передпосівного, поверхневого та середнього обробітків ґрунту, 
якісного перерізання рослинних решток, зменшення динамічних навантажень. 
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1. Агрегаты почвообрабатывающие полунавесные серии АГН. Каталог продукции ТОВ 

"ВЕЛЕС-Агро ЛТД.". - Одеса, 2016. 
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2008. 
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ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 
 

Агрегат для обробітку ґрунту, який містить раму, два рознесених по напрямку руху зміщених 15 
один відносно одного на величину в ряди криволінійних різальних дисків товщиною δ (6 мм) 
діаметром D (500-700), розставлених з кроком S із зубовидними у кількості n (8 шт.) виступами 
висотою h (6 см) та вирізами однакової ширини з виступами, при цьому диски мають нахил під 
кутом β до вертикалі та протилежну в рядах за напрямком зсуву ґрунту орієнтацію до напрямку 
руху кута повороту (атаки) α та забезпечують проникаюче зусилля кожного диска Ρ (близько 70 20 

кг), який відрізняється тим, що кількість зубовидних виступів оптn  зв'язана з їх висотою оптh  

(або глибиною передпосівного обробітку ))Hh(H опт   і діаметром диска D  залежністю 

)
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

 , що для дисків діаметром D  коливається в діапазоні 15...11nопт   штук, 

при цьому товщина криволінійних різальних дисків мм,5δ1   а проникаюче зусилля диска 

кг).80P(P1   25 

2. Агрегат за п. 1, який відрізняється тим, що різальні диски мають конічну поверхню. 
3. Агрегат за п. 1, який відрізняється тим, що твірна диска є колоподібною. 
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