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(57) 1. Устройство для регистрации откло-
нений хода колеса для стрелочных пере-
водов рельсов или крестовин рельсов в
боковом направлении и/или в вертикаль-
ном направлении, содержащее управляю-
щий элемент устройства, связанный, по
меньшей мере, с одним чувствительным
элементом, например, в виде тензодатчи-
ка, о т л и ч а ю щ е е с я тем, что
управляющий элемент дополнительно свя-
зан, по меньшей мере, с одним торсион-
ным стержнем, имеющим на своей боко-
вой поверхности или в сверлении четыре
тензодатчика, размещенных со смеще-
нием по окружности, при этом торсион-
ный стержень расположен вдоль направ-
ления рельсов и/или перпендикулярно к
ним.

2. Устройство по п.1, о т л и ч а ю -
щ е е с я тем, что тензодатчики раз-

мещены на угловом расстоянии 90° друг
от друга и со смещением на 45° относи-
тельно вертикальной плоскости, проходя-
щей вдоль направления рельсов.

3 Устройство по п.1 ипи 2, о т л и -
ч а ю щ е е с я тем, что управляющий
элемент выполнен в виде плеча рычага,
связанного с торсионным стержнем, при
этом свободный конец рычага снабжен
щупом.

4. Устройство по пп.1, 2 или 3, о т -
л и ч а ю щ е е с я тем, что управ-
ляющий элемент выполнен в виде пружи-
нящего полого тола и имеет основание,
связанное с торсионным стержнем, при
этом управляющий элемент выполнен су-
жающимся на конус в направлении от
основания к щупу

5. Устройство по одному из пп.1-4,
о т л и ч а ю щ е е с я тем, что
тензодатчики размещены по окружности
торсионного стержня в местах взаимо-
действия с силовым замыканием ребер
или перегородками управляющего элемен-
та.

6. Устройство по одному из пп.1-5,
о т л и ч а ю щ е е с я тем, что
устройство через контропору, имеющую
защитный выступ, прикреплено к шпале,
ребристой пластине или соответственно
сердечнику крестовины.

Изобретение относится к железнодо-
рожному транспорту, в частности к уст-
ройству для регистрации отклонений хода

колеса в боковом направлении и/или в
вертикальном направлении, используемо-
му в стрелочном переводе или крестови-
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нах рельсов, в котором управляющий эле-
мент взаимодействует с, по крайней ме-
ре, одним чувствительным элементом, в
частности, с тензодатчиком.

Устройства вышеназванного вида извест-
ны и могут быть, например, заимствованы
из европейского патента № А-344145 или
австрийского патента № 358626. Эти уст-
ройства ограничиваются тем, что регист-
рируют конечные положения поворотных
рельсов, таким образом, что по сигналу
правильного конечного положения позво-
лит осуществить деблокировку рельсов.
Устройства такого рода используются в
дистанционных устройствах или соответст-
венно в постах централизации.

В качестве прототипа выбрано уст-
ройство для регистрации отклонений хода
колеса для стрелочных переводов рель-
сов или крестовин рельсов в боковом нап-
равлении и/или в вертикальном направ-
лении, содержащий управляющий элемент
устройства, связанный с, по меньшей ме-
ре, одним чувствительным элементом, нап-
ример, в виде тензодатчика (Патент США
№ 4530245). Такое устройство также об-
ладало недостатками приведенных выше
устройств и не обеспечивало достаточной
точности распознавания сигналов, возни-
кающих при отклонении хода колеса в
боковом и/или вертикальном направлении.

В основу настоящего изобретения по-
ложена задача повышения точности рас-
познавания сигналов, возникающих при
отклонении хода колеса в боковом и/или
вертикальном направлении путем созда-
ния устройства, благодаря которому упро-
щается идентификация сигналов чувстви-
тельных элементов в отношении нагрузки,
вызывающей соответственно эти сигналы,
и которое позволяет осуществить рацио-
нальный и простой монтаж, и, в то же
время, обеспечивает воспроизводимость
результатов, которое позволяет получить
непосредственно сопоставимые результа-
ты, не требуя для этого трудоемких ме-
роприятий по тарированию.

Для решения этой задачи, в устройст-
ве для регистрации отклонений хода ко-
леса в боковом направлении и/или в вер-
тикальном направлении для стрелочных
переводов рельсов или крестовин рель-
сов, содержащем управляющий элемент
устройства, связанный, по меньшей мере,
с одним чувствительным элементом, нап-
ример в виде тензодатчика, согласно изоб-
ретению, управляющий элемент связан,
по меньшей мере, с одним торсионным
стержнем, имеющим на своей боковой
поверхности или о сверлении четыре тен-

зодатчика, размещенных со смещением
по окружности, и, что торсионный стер-
жень расположен вдоль направления рель-
сов и/или перпендикулярно к ним. Кроме

5 того, тензодатчики могут быть размещены
на угловом расстоянии 90° друг от друга
и со смещением на 45° относительно вер-
тикальной плоскости, проходящей вдоль
направления рельсов.

10 Управляющий элемент может быть вы-
полнен в виде плеча рычага, связанного
с торсионным стержнем, при этом сво-
бодный конец рычага может быть снаб-
жен щупом или же управляющий элемент

15 может быть выполнен в виде пружиняще-
го полого тела, имеющего основание, свя-
занное с торсионным стержнем, при этом
управляющий элемент может быть выпол-
нен сужающимся на конус в направлении

20 от основания к щупу.
Тензодатчики могут быть размещены

по окружности торсионного стержня в мес-
тах взаимодействия с силовым замыка-
нием ребер или перегородками управляю-

25 щего элемента.
Устройство через ко.чтропору, несу-

щую защитный выступ, может быть прик-
реплено к шпале, ребристой пластине или
соответственно сердечнику крестовины.

30 Таким образом, предлагаемая конст-
рукция устройства для регистрации откло-
нения хода колеса для стрелочного пере-
вода или крестовин рельсов обладает су-
щественными отличительными лризнака-

35 ми, которые позволяют, в частности, из-
за того, что управляющий элемент свя-
зан, по меньшей мере, с одним торсион-
ным стержнем, что торсионный стержень
имеет на своей боковой поверхности или

40 в некотором отверстии четыре тензодат-
чика, расположенных по окружности со
смещением относительно друг друга из-
вестным образом, и, что торсионный стер-
жень размещен вдоль направления рель-

45 сов или перпендикулярно к этому направ-
лению, создать особенно простую и на-
дежную в работе конструкцию, причем раз-
мещение тензодатчиков по окружности или
боковой поверхности, или в сверлении по-

50 добного торсионного стержня дает воз-
можность регистрировать не только силы
кручения вокруг оси торсионного стерж-
ня, которые могут принести к скручива-
нию стержня, но и изгибающие силы, ко-

55 торые могли бы привести к изгиоу оси
торсионного стержня.

Таким образом, с помощью одного
единственного простого и компактного
элемента, а именно торсионного стержня,
обеспечивается одновременная регистра-
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LJH,- МНОГООСНОГО нагружения, при которой
оценка отдельных осевых составляющих
того многоосного нагружения осуществ-
ляется простым образом. Посредством по-
добной компактной и малогабаритной де-
тали, такой как используемый в соответст-
вии с изобретением торсионный стержень,
не только существенно упрощает монтаж,
но и обеспечиваются сравнимые резуль-
таты без проведения трудоемких работ по
тарированию. Торсионный стержень, ко-
торый вследствие размещения тензодат-
чиков представляет собой собственно
чувствительный элемент, может при этом
размещаться вдоль направления рельсов,
благодаря чему боковые отклонения хода
колеса при приведении в действие управ-
ляющего элемента воздействуют как ск-
ручивающие усилий и могут быть оцене-
ны. Вертикальные силы воспринимаются
подобным торсионным стержнем как из-
гибающие силы и могут быть определены
отдельно. Дополнительно или альтерна-
тивно к подобному размещению торсион-
ного стержня в основном в горизонталь-
ном направлении и направлении вдоль
рельсов может быть также предусмотрено
и вертикальное размещение поперек про-
дольного направления рельсов, при этом
в случае подобной конструкции, в первую
очередь, измеряются изгибающие силы.

Подобная конструкция позволяет до-
полнительно получить в соответствующих
случах сигналы для обособленной оценки
отдельных направлений возникающей наг-
рузки. При этом достоинством является
то, что соответствующее изобретению уст-
ройство выполнено таким образом, что
тензодатчики размещены на угловом расс-
тоянии 90° и смещены на 45° по отноше-
нию к некоторой вертикальной плоскости,
проходящей вдоль направления рельсов.
При это подобная нагрузка дает особенно
высокие сигналы при небольшой нагрузке
в период регистрации отклонений хода
колеса в стрелочном переводе рельсов
или крестовине рельсов.

Простота монтажа и компактность та-
кой конструкции устройства при высокой
надежности работы обеспечивается бла-
годаря тому, что управляющий элемент
выполнен как плечо рычага, связанное с
торсионным стержнем, свободный конец
которого снабжен щупом, при этом дос-
тоинством является то, что управляющий
элемент выполнен как пружинящее полое
тело и имеет базисную пластину, которая
связана с торсионным стержнем, причем
управляющий элемент суживается на ко-
нус по направлению от базисной плиты к

щупу. Благодаря выполнению управляю-
щего элемента в виде пружинящего поло-
го тела ударное воздействие на щуп восп-
ринимается удовлетворительно, так что ни-

5 какие пластические деформации управ-
ляющего элемента не могут возникнуть.

Для четкого ввода усилия от управ-
ляющего элемента в чувствительный эле-
мент или соответственно в торсионный

10 стержень и, таким образом, для улучше-
ния обработки результатов посредством
получения более высоких и простых сиг-
налов, соответствующих отдельным режи-
мам нагрузки, конструкция выполнена так

15 удачно, что тензодатчики размещены в
тех местах по окружности торсионного
стержня, которые взаимодействуют с си-
ловым замыканием с ребрами и перего-
родками управляющего элемента.

20 Для дальнейшего повышения эксплуа-
тационной надежности устройство уста-
навливается на шпале, ребристой пласти-
не или соответственно сердечнике крес-
товины через контропору, имеющую зи

25 щитный выступ.
Изобретение поясняется более под-

робно с помощью примеров исполнения,
представленных схематически на черте-
жах, где на фиг.1 представлен вид сбоку

30 первого варианта исполнения устройства
в соответствии с изобретением; на фиг.2
- вид сверху в направлении стрелки II на
вариант исполнения в соответствии с
фиг.1, при этом фиг.1 представляет вид

35 по стрелке I по фиг.2; на фиг.З - вид в
направлении стрелки III по фиг.1; на фиг.4
- вид сбоку на другой вариант исполне-
ния устройства в соответствии с изобре-
тением; на фиг.5 - вид сверху в соот-

40 ветствии со стрелкой V на исполнение
согласно сЬиг.4, при этом фиг.4 представ-
ляет вид по стрелке IV по фиг.5; на фиг.6
- вид по стрелке VI по фиг.4; на фиг.7 -
схематическое изображение места зак-

45 репления соответствующего изобретению
устройства согласно фиг.4-6 в зоне стре-
лочного перевода или крестовины рель-
сов.

При форме исполнения согласно
50 фиг. 1-3 цифрой 1 обозначен управляю-

щий элемент устройства для регистрации
отклонений хода колеса в боковом нап-
равлении и/или в вертикальном направ-
лении для стрелочных переводов или крес-

55 товин рельсов, при этом управляющий эле-
мент 1 связан с торсионным стержнем 2
устойчивым к скручиванию образом. Тор-
сионный стержень 2 при изображенном
примере исполнения размещен вдоль нап-
равления рельсов и несет на своей ок-
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ружности четыре тензодатчика 3. При этом
тензодатчики З размещены относительно
друг друга на угловом расстоянии 90° и
соответственно смещены на 15° по отно-
шению к вертикальной плоскости, прохо- 5
дящей через продольное направление
рельсов, при этом вертикальная плоскость
изображена штрих-пунктиром и обозначе-
на цифрой 4.

Управляющий элемент выполнен нал- 10
рессованным на торсионный стержень 2,
при этом направляющий элемент 1 на
своем удаленном от торсионного стержня
конце несет щуп 5. Управляющий эле-
мент 1 выполнен как пружинящее полое 15
тело, при этом полое пространство пока-
зано схематически и обозначено цифрой
6. Торсионный стержень 2 с тензодатчи-
ками 3 размещен в базисной пластине 7
управляющего элемента, при этом при 20
показанной форме исполнения тензодат-
чики 3 размещены по внутренней окруж-
ности наружного корпуса торсионного
стержня, образующего вместе с тензо-
датчиками чувствительный элемент. Как 25
особенно наглядно видно на фиг.З, не-
посредственно за управляющим элемен-
том 1 предусмотрен защитный выступ 8,
который связан с контропорой 9, при этом
через контропору 9 осуществляется креп- 30
ление к сердечнику крестовины, к рельсу
или шпале, причем овальные отверстия
10 предназначены для крепления всего
узла.

Торсионный стержень 2 при этом свя- 35
зан с силовым замыканием с основанием
7 управляющего элемента через перего-
родки или соответственно ребра 13, при-
чем ребра или перегородки непосредст-
венно взаимодействуют с теми зонами 40
торсионного стержня 2, в которых разме-
щены тензодатчики З.

При изображении другой формы ис-
полнения на фиг.4-6 были сохранены ис-
ходные обозначения фиг. 1-3 для одина- 45
ковых деталей. Для управляющего эле-
мента 1 также предусмотрен щуп 5, при-
чем при этой форме исполнения торсион-
ный стержень 2 размещен перпендику-
лярно к продольному направлению рель- 50
сов. Торсионный стержень 2 также имеет
четырех тензодатчика З, которые смеще-
ны относительно друг друга на угол 90° и
составляют угол 45° с вертикальной плос-
костью, также изображенной схематичес- 55
ки и обозначенной цифрой 4 и сохраняю-

щей свое положение вдоль рельсов. Уп-
равляющий элемент также выполнен как
пружинящее полое тело, при этом тор-
сионный стержень 2 также размещен в
основании 7 или соответственно связан-
ной с ним контропоре 9, которая несет
защитный выступ 8, и связан с силовым
замыканием через перегородки или соот-
ветственно ребра 13 с управляющим эле-
ментом 1 или соответственно основанием
7.

На фиг.7 схематически изображено
расположение устройства для регистра-
ции отклонений хода колеса в боковом
направлении и/или в вертикальном нап-
равлении в стрелочном переводе или крес-
товине рельсов При этом сердечник крес-
товины обозначен цифрой 11 и между
фактическим сердечником крестовины 11
и теоретическим сердечником крестови-
ны, обозначенным цифрой 12, через оваль-
ные отверстия 10 коепится устройство.
При этом однозначно очевидно, что раз-
мещение торсионного стержня 2 соот-
ветствует форме исполнения, показанной
на фиг.4-6 и цифрой 8 обозначен защит-
ный выступ.

В общем закрепляемое через оваль-
ные отверстия 10 устроїство в каждом
отдельном случае несложно подогнать к
соответствующим местным услсзиям бла-
годаря применению замкнутой системы
торсионного стержня 2 с тензодатчиками
3, которые вместе образуют узел чувстви-
тельного элемента, в значительной степе-
ни исключается проблема уплотнения Бла-
годаря установке и соответственно зак-
реплению устройства в некотором задан-
ном положении по отношению к факти-
ческому сердечнику крестовины или соот-
ветственно по отношению к соответствую-
щим частям рельса или стрелочного пе-
ревода рельсов можно регистрировать отк-
лонения с помощью измерительной тех-
ники как в боковом, так и в вертикальном
направлении, так как подача силового им-
пульса осуществляется в устройство в це-
лом через управляющий элемент 1 не-
посредственно а зону интегрирующих тен •
зодатчиков 3 к торсионному стержню 2.

Форма исполнения согласно фиг. 1-3
особенно удобна в применении для про-
фильного сердечника, в то время как ис-
полнение в соответствии с фиг.4-6 преж-
де всего применимо для чугунного сер-
дечника.
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Техред М. Келемеш
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Коректор О. Обручар
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