
 

УКРАЇНА 
(19) UA         (11) 116114        (13) C2 

(51) МПК  
A01B 35/02 (2006.01) 
A01B 29/04 (2006.01) 
A01B 29/06 (2006.01)  

 
МІНІСТЕРСТВО 

ЕКОНОМІЧНОГО 
РОЗВИТКУ І ТОРГІВЛІ 

УКРАЇНИ 
 

 

 

 
 

U
A

  
 1

1
6

1
1

4
  

 C
2

 

 

 

(12) ОПИС ДО ПАТЕНТУ НА ВИНАХІД 

(54) КУЛЬТИВАТОР ДЛЯ ПЕРЕДПОСІВНОГО ОБРОБІТКУ ҐРУНТУ  

 

(57) Реферат: 

Винахід належить до сільськогосподарського машинобудування і може використовуватись при 
створенні культиваторів для передпосівного обробітку ґрунту. 
Культиватор для передпосівного обробітку ґрунту містить раму, встановлену на передньому і 
задньому котках, до якої між переднім і заднім котками закріплені лапи. Передній коток 
виконаний у вигляді вала, на котрому нерухомо встановлені диски, до яких нерухомо закріплені 
пластини. Периферійні кромки пластин переднього котка виконані загостреними, до внутрішніх 
кромок яких нерухомо закріплені, принаймні два трубчастих барабани. Застосування даного 
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культиватора для передпосівного обробітку ґрунту дозволить підвищити рівномірність глибини 
обробітку ґрунту і знизити енергоємність культивації ґрунту. 
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Винахід належить до сільськогосподарського машинобудування і може використовуватись 
при створенні культиваторів для передпосівного обробітку ґрунту. 

Відомий культиватор для передпосівного обробітку ґрунту, який містить раму, встановлену 
на передньому гладкому і задньому котках, до якої закріплені лапи (патент США №4537262 МПК 
А01В 49/02). 5 

При роботі цього культиватора передній коток, перекочуючись по поверхні поля, забезпечує 
задану глибину обробітку ґрунту лапами, що необхідно для культиватора передпосівного 
обробітку ґрунту, а задній коток прикочує розпушений лапами ґрунт. Недоліком цього 
культиватора є те, що при наявності на поверхні ґрунту грудок, перекочуючись через них 
гладкий коток піднімається уверх і через раму піднімає угору і лапи, в результаті чого глибина 10 

обробітку знижується, тобто цей культиватор не забезпечує заданої глибини обробітку ґрунту. 
Крім того, на таке перекочування витрачається додаткова енергія, тобто підвищується його 
енергоємність. 

Відомий також культиватор для передпосівного обробітку ґрунту, який містить раму, 
встановлену на передньому і задньому котках, до якої закріплені лапи, причому передній коток 15 

виконаний у вигляді вала, на якому нерухомо закріплені диски, до яких також нерухомо 
закріплені пластини (патент України № 95696 МПК А01В 35/02). 

Цей культиватор є найближчим аналогом. 
Виконання робочої поверхні переднього котка у вигляді пластин зменшує імовірність зустрічі 

пластини котка з грудками ґрунту, але такі зустрічі бувають. Тому при попаданні пластини 20 

переднього котка на тверду грудку, він піднімається уверх і через раму культиватора піднімає 
вгору лапи, в результаті чого знижується глибина обробітку ґрунту. Крім того, на піднімання 
культиватора уверх та руйнування грудок незагостреними пластинами витрачається енергія, що 
обумовлює зростання енергоємності його обробітку. 

Задачею винаходу є культиватор для передпосівного обробітку ґрунту, в якому шляхом 25 

зміни форми виконання периферійних кромок пластин переднього котка і обладнання котка 
додатковими елементами, розміщеними всередині, підвищується рівномірність глибини 
обробітку ґрунту і знижується його енергоємність. 

Поставлена задача вирішується завдяки тому, що в культиваторі для передпосівного 
обробітку ґрунту, який містить раму, встановлену на передньому і задньому котках, до котрої 30 

закріплені стрілчасті лапи, причому передній коток, виконаний у вигляді вала, на котрому 
нерухомо встановлені диски, до яких нерухомо закріплені пластини, відповідно до винаходу, 
периферійні кромки пластин переднього котка виконані загостреними так, що при роботі 
культиватора планки перекочуються по поверхні ґрунту, а до їх внутрішніх кромок нерухомо 
закріплені принаймні два трубчастих барабани. 35 

Завдяки такому виконанню культиватора для передпосівного обробітку ґрунту при його 
роботі, загострені необхідним чином пластини перекочуються по поверхні ґрунту, не 
заглиблюючись у ґрунт, а при зустрічі пластини з грудкою передній коток буде намагатись 
піднятися вгору, але при цьому зусилля від всієї маси передньої частини культиватора буде 
концентруватись на ділянці пластини, що контактує з грудкою і вона буде зруйнована 40 

пластиною. При цьому завдяки загостренню пластини, опір переміщенню культиватора буде 
знижуватись.  

Приклад виконання культиватора для передпосівного обробітку ґрунту пояснюється 
кресленнями, де: 

фіг. 1 - загальний вигляд культиватора (збоку) при максимальній глибині обробітку ґрунту; 45 

фіг. 2 - передній коток культиватора (вигляд зверху); 
фіг. 3 - поперечній переріз пластини переднього котка. 
Культиватор для передпосівного обробітку ґрунту включає раму 1, котра встановлена на 

передньому котку 2 і задньому котку 3 і обладнана сницею 4 для приєднання до трактора, на 
якій нерухомо закріплені лапи 5. Передній коток 2 і задній коток 3 виконані у вигляді вала 6, 50 

встановленого в підшипниках 7. При цьому задній коток 3 може бути гладким, а в передньому 
котку 2 на валу 6 нерухомо встановлені диски 8, до яких нерухомо закріплені пластини 9, 
причому периферійні кромки пластин 9 виконані певним чином загостреними (фіг. 3). До 
внутрішніх кромок пластин 9 також нерухомо закріплені принаймні два трубчастих барабани 10. 
Вали 6 обох котків 2 і 3 до рами 1 приєднані однаково. Корпуси їх підшипників 7 за допомогою 55 

кронштейнів 11 шарнірно закріплені до рами 1. До кронштейнів 11 нерухомо закріплені 
поворотні важелі 12, а до рами 1 закріплені нерухомі важелі 13. До нерухомих важелів 13 
шарнірно закріплені гайки 14, в які загвинчені регулювальні болти 15, причому протилежні від 
головок їх кінці 16 виконані без різі і меншого діаметра і шарнірно, без можливості 
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повздовжнього переміщення, встановлені у поворотні втулки 17, шарнірно закріплені до 
поворотних важелів 12. 

Перед початком роботи культиватора регулювальними болтами 15 встановлюється задана 
глибина обробітку ґрунту. При русі культиватора загострені пластини 9 переднього котка 2, 
завдяки необхідному загостренню, перекочуються по його поверхні поля не заглиблюючись в 5 

ґрунт, чим забезпечується задана глибина обробітку ґрунту. Тільки коли пластина 9 находить на 
велику грудку коток 2 буде намагатись піднятись вгору, але при цьому зусилля всієї маси 
передньої частини культиватора буде концентруватись на ділянці пластини 9, що контактує з 
грудкою і вона буде зруйнована пластиною. При цьому завдяки загостренню пластини опір 
переміщенню культиватора буде меншим. При цьому лапи 5 рухаються на встановленій глибині 10 

у ґрунті і розпушують його, а задній коток 3, який може бути гладким, перекочується по 
розпушеній поверхні ґрунту, ущільнює її і вирівнює. 

При роботі культиватора на легкому, наприклад супіщаному ґрунті, передній коток 2 під дією 
ваги рами і лап намагається заглибитись у ґрунт і порушити задану глибину обробітку ґрунту, 
але трубчасті барабани 10 опираються на ґрунт і перекочуються по ньому, чим обмежують 15 

надмірне заглиблення лап.  
 

ФОРМУЛА ВИНАХОДУ 
 

Культиватор для передпосівного обробітку ґрунту, який містить раму, встановлену на 20 

передньому і задньому котках, до якої між переднім і заднім котками закріплені стрілчасті лапи, 
причому передній коток виконаний у вигляді вала, на котрому нерухомо встановлені диски, до 
яких нерухомо закріплені пластини, який відрізняється тим, що периферійні кромки пластин 
переднього котка виконані загостреними, так що при роботі культиватора планки перекочуються 
по поверхні ґрунту, а до їх внутрішніх кромок нерухомо закріплені, принаймні два трубчастих 25 

барабани. 
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