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Корисна модель належить до галузі легкого машинобудування, а саме до приводів 
рукавичних автоматів. 

Відомий привід рукавичного автомата, що містить електродвигун з валом та клинопасову 
передачу з ведучим шківом (Патент України на корисну модель № 94412, МПК: D04 В15/16, D04 
В 15/96, 2014 р.). У відомому приводі рукавичного автомата в період його пуску виникають 5 

динамічні навантаження, що в 2 і більше разів перевищують статичні навантаження, що 
призводить до зниження довговічності його роботи. 

Таким чином, в основу корисної моделі поставлена задача створити такий привід 
рукавичного автомата, в якому введенням нових елементів та їх зв'язків забезпечилось би 
підвищення довговічності роботи привода рукавичного автомата. 10 

Поставлена задача вирішена тим, що привід рукавичного автомата, що містить 
електродвигун з валом та клинопасову передачу з ведучим шківом, згідно з корисною моделлю, 
додатково обладнаний пружно-запобіжною муфтою з плоскими пластинчатими пружинами, за 
допомогою яких вал електродвигуна з'єднаний з ведучим шківом, причому одні кінці плоских 
пластинчатих пружин закріплені на валу, а другі їх кінці встановлені на пружно-запобіжній муфті. 15 

Обладнання привода рукавичного автомата пружно-запобіжною муфтою з плоскими 
пластинчатими пружинами, за допомогою яких вал електродвигуна з'єднаний з ведучим шківом, 
причому одні кінці плоских пластинчатих пружин закріплені на валу, а другі їх кінці встановлені 
на пружно-запобіжній муфті, дозволяє здійснювати пуск приводу рукавичного автомата при 
зниженому пусковому моменті електродвигуна, що забезпечує підвищення довговічності роботи 20 

привода рукавичного автомата. 
На фіг. 1 представлена кінематична схема привода рукавичного автомата.  
На фіг. 2 представлено розріз А-А привода рукавичного автомата.  
На фіг. 3 представлено розріз Б-Б пружної муфти. 
Привід рукавичного автомата містить електродвигун 1 з валом 2, клинопасову передачу 3 з 25 

ведучим шківом 4, встановленим на валу електродвигуна, редуктор 5, другу клинопасову 
передачу 6, приводний вал 7 з жорстко закріпленими на його кінцях зірочками 8, 9 ланцюгових 
передач механізмів в'язання та управління відповідно, та пружно-запобіжну муфту 10. Пружно-
запобіжна муфта (фіг. 2) містить ступицю 11, з'єднану з валом електродвигуна за допомогою 
шпонки 12, та плоскі пластинчаті пружини 13, жорстко закріплені в ступиці 11. Ведучий шків 4 30 

вільно встановлений на валу електродвигуна та містить пальці 14, жорстко закріплені в шківу за 
допомогою шайб 15 та гайок 16. Осьове переміщення ведучого шківа 4 обмежене шайбою 17 та 
болтом 18. 

Принцип роботи привода полягає в наступному. При пуску рукавичного автомата пусковий 
момент електродвигуна 1, знижений деформацією плоских пластинчатих пружин 13, 35 

передається ведучому шківу 4. За допомогою плоских пластинчатих пружин 13, що, за рахунок 
контактної взаємодії з пальцями 14, з'єднують вал 2 електродвигуна 1 з ведучим шківом 4, та 
клинопасової передачі 3 обертальний рух вала електродвигуна далі передається редуктору 5. 
Обертальний рух вихідного вала редуктора 5 за допомогою клинопасової передачі 6 
передається приводному валу 7 із закріпленими на ньому зірочками 8 та 9, обертання яких 40 

приводить в рух механізми в'язання та управління (на фіг. 1-3 не показані), що необхідно для 
виготовлення рукавичних виробів. Обертання вала 2 електродвигуна зумовлює обертання 
ступиці 11, на якому вона закріплена за допомогою шпонки 12. Плоскі пластинчаті пружини 13, 
жорстко закріплені в ступиці 11, взаємодіючи з пальцями 14, жорстко закріпленими в ведучому 
шківу 4, зумовлюють його обертання. Обертання ведучого шківа 4 за допомогою клинопасових 45 

передач 3, 6 та редуктора 5 передається приводному валу 7, що необхідно для роботи 
рукавичного автомата. При динамічних навантаженнях привода пружна муфта 10 дозволяє 
зменшити пікові його навантаження за рахунок деформації плоских пластинчатих пружин 13. В 
разі недопустимих перевантажень привода плоскі пластинчаті пружини, деформуючись 
(прогинаючись), розривають їх взаємодію з пальцями 14, що запобігає пошкодженню елементів 50 

привода.  
 

ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 
 

Привід рукавичного автомата, що містить електродвигун з валом та клинопасову передачу з 55 

ведучим шківом, який відрізняється тим, що додатково обладнаний пружно-запобіжною 
муфтою з плоскими пластинчатими пружинами, за допомогою яких вал електродвигуна 
з'єднаний з ведучим шківом, причому одні кінці плоских пластинчатих пружин закріплені на 
валу, а другі їх кінці встановлені на пружно-запобіжній муфті. 
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