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Запропоновано прилад для визначення геометричних параметрів крайки леза відновлених 
стрілчастих лап, що має рухому п'яту, прилад відліку, корпус. Прилад має квадратну станину з 
двома шарнірно закріпленими напрямними, які відхиляються на необхідний кут розхилу лапи і 
по краях мають фіксатори, причому напрямні мають каретку з корпусом для закріплення 
приладу відліку, який виконано з можливістю переміщення по напрямних за рахунок їхніх Т-
подібних пазів і каретки корпуса паралельно крайкам леза стрілчастої лапи, шарнірне з'єднання 
корпуса з фіксатором приладу відліку до крайки леза встановлене під кутом α=90°, приставку на 
станині, для жорсткого закріплення стрілчастої лапи, з нахиленою поверхнею, яка має 
гвинтовий механізм з двома напрямними пальцями, що входять у жорстко закріплені втулки і 
змінний опорний брус.  
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Винахід належить до вимірювальної техніки, зокрема до приладів для визначення 
геометричних параметрів крайки леза стрілчастих лап. 

Найбільш близьким за технічною суттю до пропонованого рішення є скоби з приладом 
відліку, що мають рухому п'яту, прилад відліку, корпус [ГОСТ 11098-75. Скобы с отсечным 
устройством. Технические условия. - С измениями, утверждѐнными в декабре 1990 года 5 

переиздан в октябре 1998 года. Действительный от 27.11.75 № 3655. М.: Филиал ИПК 
Издательство стандартов, 1998.-22 с]. Недолік відомого приладу полягає в незручності при 
експлуатації в лабораторних умовах, немає можливості визначити правильні геометричні 
параметри при переміщенні скоби з вимірювальним пристроєм вздовж крайки леза в залежності 
від кута розхилу стрілчастої лапи. 10 

В основу пропонованого винаходу поставлена технічна задача створення приладу для 
визначення геометричних параметрів крайки леза стрілчастих лап з досягненням технічного 
результату - підвищити якість і точність визначення граничних значень відхилення нерівностей 
ріжучих крайок лез від номінальних у відповідності з технічними умовами після їх відновлення. 

Поставлена технічна задача досягається тим, що прилад для визначення геометричних 15 

параметрів крайки леза стрілчастих лап має квадратну станину з двома шарнірно закріпленими 
напрямними, які відхиляються на необхідний кут розхилу лапи і по краях мають фіксатори, 
причому напрямні мають каретку з корпусом для закріплення приладу відліку, який може 
переміщуватися по напрямних за рахунок їхніх Т-подібних пазів і каретки корпуса паралельно 
крайкам леза стрілчастої лапи, шарнірне з'єднання корпуса з фіксатором приладу відліку до 20 

крайки леза встановлене під кутом α=90°, приставку на станині, для жорсткого закріплення 
стрілчастої лапи, з нахиленою поверхнею, яка має гвинтовий механізм з двома напрямними 
пальцями, що входять у жорстко закріплені втулки і змінний опорний брус. 

Сукупність вищезгаданих істотних ознак є необхідною і достатньою умовою для виконання 
технічної задачі, поставленої в основу винаходу по досягненню технічного результату - 25 

забезпеченню можливості визначення правильних геометричних параметрів крайки леза 
стрілчастих лап після їх відновлення згідно з технічними вимогами, зручністю в експлуатації і 
навчальних цілях при проведенні лабораторних робіт. 

Винахід ілюстровано кресленням (фіг. 1, фіг. 2 і фіг. 3). На фіг. 1 зображений загальний 
вигляд приладу для визначення геометричних параметрів крайки леза стрілчастих лап, на фіг. 2 30 

- вигляд збоку приладу для визначення геометричних параметрів крайки леза стрілчастих лап, 
на фіг. 3 - зображено каретку з корпусом для закріплення приладу відліку. 

Прилад для визначення геометричних параметрів крайки леза стрілчастих лап містить: 
квадратну станину 1 з двома шарнірно закріпленими напрямними 2 з Т-подібними пазами 3, що 

відхиляються на необхідний кут розхилу   лапи 4 і по краях мають фіксатори 5; каретку 6 з 35 

корпусом 7 для закріплення приладу відліку 8; шарнірне з'єднання 9 корпуса з фіксатором 10 
приладу відліку 8; приставки з нахиленою поверхнею 11; гвинтового механізму 12; двох 
напрямних пальців 13, що входять у жорстко закріплені втулки 14; змінного опорного брусу 15. 

Прилад для визначення геометричних параметрів крайки леза стрілчастих лап після їх 
відновлення працює наступним чином. На станину 1 встановлюється приставка 11 з 40 

стрілчастою лапою 4, закріпленою на нахиленій поверхні у жорстко закріплені втулки 14 
гвинтового механізму 12 за допомогою двох напрямних пальців 13. Між стрілчастою лапою 4 і 
гвинтовим механізмом 12 встановлюється змінний опорний брус 15, ширина якого залежить від 
типу стрілчастих лап 4 культиваторів. За допомогою гвинтового механізму 12 і змінного 
опорного брусу 15 стрілчаста лапа 4 жорстко фіксується. Напрямні 2 встановлюються на 45 

необхідний кут розхилу   лапи 4 і закріплюються по краях фіксаторами 5. На корпус 7 
встановлюється прилад відліку 8 під кутом α=90 до крайки леза лапи 4 за допомогою 
шарнірного з'єднання 9 корпуса і фіксатора 10. За допомогою Т-подібних пазів напрямних 2 і 
каретки 6 прилад відліку 8 переміщується паралельно крайки леза і визначає граничні значення 
відхилення нерівностей ріжучих крайок лез від номінальних у відповідності з технічними 50 

умовами після їх відновлення. Якщо значення відхилень перевищують номінальні, то стрілчасту 
лапу 4 повертають на повторне відновлення. Якщо значення відхилень не перевищують 
номінальні, то стрілчасту лапу 4 рекомендують встановлювати на культиватор. 

Перед початком роботи необхідно провести тарирування приладу відліку 8. 
Використання приладу для визначення геометричних параметрів крайки леза стрілчастих 55 

лап після їх відновлення, що має квадратну станину з двома шарнірно закріпленими 
напрямними, які відхиляються на необхідний кут розхилу лапи і по краях мають фіксатори, 
причому напрямні мають каретку з корпусом для закріплення приладу відліку, який може 
переміщуватися по напрямних за рахунок їхніх Т-подібних пазів і каретки корпуса паралельно 
крайкам леза стрілчастої лапи, шарнірне з'єднання корпуса з фіксатором приладу відліку до 60 
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крайки леза встановлене під кутом α=90°, стрілчасту лапу жорстко закріплену на станині за 
допомогою приставки з нахиленою поверхнею, яка має гвинтовий механізм з двома 
напрямними пальцями, що входять у жорстко закріплені втулки і змінний опорний брус, дає 
змогу забезпечити можливість визначення правильних геометричних параметрів крайки леза 
стрілчастих лап після їх відновлення згідно з технічними вимогами, зручності в експлуатації і 5 

навчальних цілях при проведенні лабораторних робіт.  
 

ФОРМУЛА ВИНАХОДУ 
 

Прилад для визначення геометричних параметрів крайки леза відновлених стрілчастих лап, що 10 

має рухому п'яту, прилад відліку, корпус, який відрізняється тим, що має квадратну станину з 
двома шарнірно закріпленими напрямними, які відхиляються на необхідний кут розхилу лапи і 
по краях мають фіксатори, причому напрямні мають каретку з корпусом для закріплення 
приладу відліку, який виконано з можливістю переміщення по напрямних за рахунок їхніх Т-
подібних пазів і каретки корпуса паралельно крайкам леза стрілчастої лапи, шарнірне з'єднання 15 

корпуса з фіксатором приладу відліку до крайки леза встановлене під кутом α=90°, приставку на 
станині, для жорсткого закріплення стрілчастої лапи, з нахиленою поверхнею, яка має 
гвинтовий механізм з двома напрямними пальцями, що входять у жорстко закріплені втулки і 
змінний опорний брус. 
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