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Корисна модель належить до галузі приладобудування і може бути використана в системах 
визначення ваги об'єкта в умовах впливу збурень на об'єкт і на вимірювальну платформу. 

Найбільш близьким до технічного рішення, що заявляється, є рішення, яке використовується 
в системах зважування рухомих об'єктів [1]. 

Недоліком такої системи є похибка вимірювання, викликана штучним збільшенням кількості 5 

періодів збурень у вибірці вимірювального інтервалу, коли набирається кілька періодів 
збурення. При цьому збурення може бути негармонійним, а період збурення - неповним, що 
знижує точність визначення ваги об'єкта і обмежує область застосування пристрою. 

Задача корисної моделі полягає в тому, щоб виключити вплив неповного періоду збурення 
на результат вибірки вимірювального інтервалу для визначення ваги об'єкта в умовах впливу 10 

збурень. 
Поставлена задача вирішується за рахунок створення пристрою, який з вхідної 

послідовності даних, яка несе інформацію про вагу об'єкта разом з збуреннями, виділяє вибірку 
для визначення ваги об'єкта, відповідно до закону збереження моменту імпульсу в замкнутій 
системі тіл. 15 

На схемі зображено пристрій, що пропонується. 
Пристрій складається з дискримінатора 1, перший вхід якого з'єднаний з джерелом 

послідовності даних X, блока визначника екстремумів 2, перший вхід якого з'єднаний з виходом 
дискримінатора 1, блока визначника інтервалу вимірювання 3, перший вхід якого з'єднаний з 
виходом визначника екстремумів 2, блока буфера сигналу даних 4, вхід якого з'єднаний з 20 

джерелом сигналу даних X, а вихід з'єднаний з другим входом дискримінатора 1, з другим 
входом блока визначника екстремумів 2, і з другим входом блока визначника інтервалу 
вимірювання 3, блока вибірки вимірювального інтервалу 5, вхід якого з'єднаний з виходом блока 
визначника інтервалу вимірювання 3, а вихід Y - з пристроєм визначення ваги об'єкта. 

Пристрій працює наступним чином. 25 

На перший вхід дискримінатора 1 надходить послідовність даних від джерела даних X, який 
несе інформацію про вагу об'єкта разом з збуреннями. Одночасно ця інформація зберігається в 
буфері даних 4. Дискримінатор виділяє передні і задні фронти збурень з послідовності даних. 
Блок визначника екстремумів 2 отримує результати роботи дискримінатора 1 і індексує дані в 
буфері даних 4. На підставі індексів і значень екстремумів блок визначення інтервалу 30 

вимірювання 3 з послідовності даних в буфері 4 робить вибірку вимірювального інтервалу 5, яка 
надходить на вихід Y для подальшого визначення ваги об'єкта в межах вибірки. 

При визначенні ваги в межах вибірки збурення не впливають на результат визначення ваги 
об'єкта, відповідно до закону збереження моменту імпульсу в замкнутій системі тіл. 

Нові ознаки дозволяють визначати вагу об'єкта в умовах впливу збурень на об'єкт і на 35 

вимірювальну систему без внесення погрішностей в результат вимірювань. 
 
Джерела інформації: 
1. Пат. 1183839 А.С. СССР. Устройство для взвешивания движущихся объектов / Липман 

А.Е., Шапиро А.И. Кукуй А.С., Шестеркин А.Г.; опубл. 07.10.85, Бюл. № 37.  40 
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Пристрій вибірки вимірювального інтервалу для визначення ваги об'єкта в умовах впливу 45 

збурень, який відрізняється тим, що складається з дискримінатора, перший вхід якого 
з'єднаний з джерелом послідовності даних, блоку визначника екстремумів, перший вхід якого 
з'єднаний з виходом дискримінатора, блока визначника інтервалу вимірювання, перший вхід 
якого з'єднаний з виходом визначника екстремумів, блока буфера сигналу даних, вхід якого 
з'єднаний з джерелом сигналу даних, а вихід з'єднаний з другим входом дискримінатора, з 50 

другим входом блока визначника екстремумів, і з другим входом блока визначника інтервалу 
вимірювання, блока вибірки вимірювального інтервалу, вхід якого з'єднаний з виходом блока 
визначника інтервалу вимірювання, а вихід - з пристроєм визначення ваги об'єкта. 
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