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Пристрій для вимірювання напруженості магнітного поля дефекту містить П-подібний 
магнітопровід з компенсаційною обмоткою, один вивід якої з'єднаний зі входом реєструючого 
пристрою, під'єднаного до загальної шини, а інший - до підсилювача потужності. До 
магнітопроводу в області об'єкта контролю приєднана пластина з магнітом'якого матеріалу з 
прикріпленим датчиком Холла. При цьому як датчик Холла застосовано ферозондовий 
градієнтометр, підключений до підсилювача потужності через амплітудний детектор. 
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Корисна модель належить до неруйнівного контролю і може бути використана в 
приладобудуванні та машинобудуванні для виявлення дефектів у металевих матеріалах. 

Відомий пристрій для вимірювання напруженості магнітного поля, що містить П-подібний 
магнітопровід з компенсаційною обмоткою, один вивід якої з'єднаний зі входом реєструючого 
пристрою, під'єднаного до загальної шини, а інший - до диференційного підсилювача і 5 

підсилювача потужності, до магнітопроводу в області об'єкта контролю приєднана пластина з 
магнітом'якого матеріалу з прикріпленим датчиком Холла [див. патент України № 33373, G01R 
33/06, опубл. 25.06.2008, бюл. №12]. Цей пристрій вибрано за прототип. 

Недоліком відомого пристрою для вимірювання напруженості магнітного поля є те, що 
наявний датчик Холла має низьку чутливість та через притаманну йому напругу 10 

нееквіпотенціальності недостатню стабільність роботи. 
В основу корисної моделі поставлено задачу вдосконалення пристрою для вимірювання 

напруженості магнітного поля дефекту шляхом того, що як датчик Холла застосовано 
ферозондовий градієнтометр, підключений до підсилювача потужності через амплітудний 
детектор, що забезпечить підвищення чутливості та стабільності пристрою. 15 

Поставлена задача вирішується тим, що у пристрою для вимірювання напруженості 
магнітного поля дефекту, що містить П-подібний магнітопровід з компенсаційною обмоткою, 
один вивід якої з'єднаний зі входом реєструючого пристрою, під'єднаного до загальної шини, а 
інший - до підсилювача потужності, до магнітопроводу в області об'єкта контролю приєднана 
пластина з магнітом'якого матеріалу з прикріпленим датчиком Холла, згідно з корисною 20 

моделлю, як датчик Холла застосовано ферозондовий градієнтометр, підключений до 
підсилювача потужності через амплітудний детектор. 

Суть корисної моделі пояснюється кресленням, де зображено пристрій для вимірювання 
напруженості магнітного поля дефекту, що містить П-подібний магнітопровід 1 з обмоткою 
збудження 2 та компенсаційною обмоткою 3, до П-подібного магнітопроводу 1 припаяна 25 

пластина 4 із магнітом'якого матеріалу, в центрі якої прикріплений ферозондовий градієнтометр 
5, обмотки збудження якого підключені до джерела 6 живлення, а вихідна обмотка з'єднана зі 
входом амплітудного детектора 7, сполученого з підсилювачем потужності 8, вихід якого 
підключений до першого виводу компенсаційної обмотки 3, інший вивід якої з'єднаний з 
вимірювальним резистором R 9 та входом реєструючого пристрою 10, під'єднаного до загальної 30 

шини. Пристрій встановлюється на об'єкт контролю 11 з тріщиною 12. 
Пристрій для вимірювання напруженості магнітного поля дефекту працює таким чином.  

П-подібний магнітопровід 1 накладається на об'єкт контролю 11 з тріщиною 12. Частина 
магнітного потоку розсіюється та йде через сердечник, але основною мірою зосереджується в 
області пластини 4 із магнітом'якого матеріалу. Одночасно в обмотки збудження ферозондового 35 

градієнтометра 5 подається струм від джерела живлення 6, з вихідної обмотки ферозондового 
градієнтометра 5 сигнал різниці потенціалів через амплітудний детектор 7 надходить на 
підсилювач потужності 8. Через компенсуючу обмотку 3 проходить струм, який наводить 
магнітний потік протилежного напрямку. Таке положення зберігається до повної компенсації 
магнітного потоку, що відповідає різниці потенціалів ферозондового градієнтометра 5. Таким 40 

чином відбувається автоматична компенсація магнітного потоку, а струм, що проходить через 
вимірювальний резистор R 9, створює падіння напруги між контактними площинами П-подібного 
магнітопроводу 1 та об'єктом контролю 11. За наявності тріщини 12 зміниться струм компенсації 
та відповідне йому значення падіння напруги на вимірювальному резисторі R 9, при цьому 
реєструючий пристрій 10 фіксує присутність дефекту. 45 

Пропонована корисна модель дозволить підвищити чутливість та стабільність пристрою. 
 

ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 
 

Пристрій для вимірювання напруженості магнітного поля дефекту, що містить П-подібний 50 

магнітопровід з компенсаційною обмоткою, один вивід якої з'єднаний зі входом реєструючого 
пристрою, під'єднаного до загальної шини, а інший - до підсилювача потужності, до 
магнітопроводу в області об'єкта контролю приєднана пластина з магнітом'якого матеріалу з 
прикріпленим датчиком Холла, який відрізняється тим, що як датчик Холла застосовано 
ферозондовий градієнтометр, підключений до підсилювача потужності через амплітудний 55 

детектор. 
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