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Корисна модель належить до техніки експандування комбікормів. Запропонований спосіб 
знайде використання в комбікормовій галузі та перероблювальній промисловості при термічній 
обробці комбікормової суміші. 

Відомий спосіб автоматичного керування процесом експандування комбікормів [Патент РФ 
№ 2495608, МПК A23N 17/00], який включає стабілізацію на заданому рівні струму приводного 5 

електродвигуна експандера за рахунок зміни подачі комбікорму на експандування. 
Недоліком цього способу є зміна температури комбікорму при протисканні його через 

фільєру, викликана зміною вологості комбікорму та зношенням обладнання, це в свою чергу 
приводить до того що, порушуються або проходять неправильно фізико-хімічні процеси у 
комбікормі і додатково руйнуються поживні речовини, що знижує якість комбікорму. 10 

Найближчим до корисної моделі, що заявляється, є спосіб автоматичного керування 
процесом експандування комбікормів [Руководство по технологии комбикормовой продукции с 
основами кормления животных /В.А. Афанасьев.: Воронеж, 2007. - С. 270-272], який включає 
вимірювання та стабілізацію на заданому рівні струму приводного електродвигуна експандера 
за рахунок зміни подачі комбікорму на експандування. 15 

Недоліком цього способу є зміна температури комбікорму при протисканні його через 
фільєру, викликана зміною вологості комбікорму та зношенням обладнання, це в свою чергу 
приводить до того, що порушуються або проходять неправильно фізико-хімічні процеси у 
комбікормі і додатково руйнуються поживні речовини, що знижує якість комбікорму. 

В основу корисної моделі поставлено задачу підвищення якості комбікорму за рахунок 20 

вимірювання та стабілізації на заданому рівні температури комбікорму при протисканні його 
через фільєру. 

Поставлену задачу вирішено в запропонованому способі автоматичного управління 
процесом експандування (екструдування) комбікормів, при якому комбікорм протискається 
через фільєру, що містить вимірювання та стабілізацію на заданому рівні струму приводного 25 

електродвигуна експандера (екструдера) за рахунок зміни подачі комбікорму на експандування 
(екструдування), в якому вимірюють та стабілізують температуру фільєри за рахунок зміни 
заданого значення струму приводного електродвигуна експандера (екструдера). 

На кресленні приведено структурну схему варіанта системи автоматичного управління, яка 
реалізує запропоновані способи. 30 

Сигнал заданого значення температури комбікорму θЗД надходить на вхід суматора 1, куди 
одночасно подають сигнал його поточного значення θ. Сигнал відхилення Δθ надходить на вхід 
регулятора температури фільєри експандера 2, в якому формується керуюча дія (зміна струму 
приводного електродвигуна) Idzd, яка надходить на суматор 3. Сигнал з виходу суматора 3 ΔId 
надходить на вхід регулятора струму приводного електродвигуна 4, на виході якого формується 35 

керуюча дія Р (зміна подачі комбікорму на експандування), яка надходить на приводний 
електродвигун 5. Струм приводного електродвигуна Id послідовно передається на фільєру 
експандера 6, на виході формується поточне значення температури фільєри θ. Також сигнал Id 
з приводного електродвигуна 5 надходить на суматор 3. Сигнал θ поточне значення 
температури фільєри 6 також надходить на суматор 1. 40 

 
ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 

 
Спосіб автоматичного управління процесом експандування (екструдування) комбікормів, який 
містить вимірювання та стабілізацію на заданому рівні струму приводного електродвигуна 45 

експандера (екструдера) за рахунок зміни подачі комбікорму на експандування (екструдування), 
який відрізняється тим, що додатково вимірюють та стабілізують температуру фільєри за 
рахунок зміни заданого значення струму приводного електродвигуна експандера (екструдера). 
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