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Корисна модель належить до вимірювальної техніки та може бути використана для 
вимірювання тиску в умовах дій вібрацій. 

Відомо датчик тиску з віброкомпенсацією, що містить корпус, дві мембрани, робочий та 
додатковий індуктивні перетворювачі, що з'єднані за диференціальною схемою, [див. 
Проектирование датчиков для измерения механических величин /Под ред. Е.П. Осадчего - М.: 5 
Машиностроение. 1979. - 480 с, С. 241-242, рис. 9.23]. Цей датчик є найближчим аналогом. 

Недоліком відомого датчика тиску з віброкомпенсацією є те, що наявні робочий та 
додатковий індуктивні перетворювачі не забезпечують достатню чутливість та 
перешкодозахищеність датчика. 

В основу корисної моделі поставлено задачу вдосконалення датчика тиску з 10 
віброкомпенсацією шляхом того, що як дві мембрани застосовано дві пружини, а як робочий та 
додатковий індуктивні перетворювачі, що з'єднані за диференціальною схемою, застосовано 
два постійні магніти, прикріплені через пружини до корпусу, та дві пари ферозондів, 
розташованих з протилежних боків постійних магнітів, при цьому вихідні обмотки кожної з пар 
ферозондів з'єднані за диференціальною схемою, що дозволить підвищити чутливість та 15 
перешкодозахищеність датчика тиску з віброкомпенсацією. 

Поставлена задача вирішується тим, що у датчику тиску з віброкомпенсацією, що містить 
корпус, дві мембрани, робочий та додатковий індуктивні перетворювачі, що з'єднані за 
диференціальною схемою, згідно з корисною моделлю, як робочий та додатковий індуктивні 
перетворювачі, що з'єднані за диференціальною схемою, застосовано два постійні магніти, 20 
прикріплені через пружини до корпусу, та дві пари ферозондів, розташованих з протилежних 
боків постійних магнітів, при цьому вихідні обмотки кожної з пар ферозондів з'єднані за 
диференціальною схемою. 

Суть корисної моделі пояснюється кресленням, де зображено датчик тиску з 
віброкомпенсацією, що містить корпус 1, постійні магніти, 2, 3, прикріплені через пружини 4, 5 до 25 
корпусу 1, та дві пари ферозондів 6, 7 та 8, 9, розташованих з протилежних боків постійних 
магнітів 2, 3, при цьому вихідні обмотки кожної з пар ферозондів 6, 7 та 8, 9 з'єднані за 
диференціальною схемою. 

Датчик тиску з віброкомпенсацією працює наступним чином. При відсутності тиску та 
вібрацій пари ферозондів 6, 7 та 8, 9, які вимірюють вертикальні складові напруженості поля 30 
постійних магнітів 2, 3, знаходяться на їхніх лініях магнітних нейтралей, тому вихідний сигнал 
датчика дорівнює нулю. 

Тиск р, що діє на постійний магніт 2, викликає його переміщення, а вібрації, що діють на 
корпус 1, викликають переміщення постійних магнітів 2, 3. Диференціальне підключення 
вихідних обмоток пар ферозондів 6, 7 та 8, 9 забезпечує алгебраїчне підсумовування сигналів, 35 
тому вихідний сигнал датчика відповідає величині тиску, що вимірюється. 

Пропонована корисна модель забезпечить підвищення чутливості та перешкодостійкості 
датчика.  
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Датчик тиску з віброкомпенсацією, що містить корпус, дві мембрани, робочий та додатковий 
індуктивні перетворювачі, що з'єднані за диференціальною схемою, який відрізняється тим, 
що як робочий та додатковий індуктивні перетворювачі, що з'єднані за диференціальною 
схемою, застосовано два постійні магніти, прикріплені через пружини до корпусу, та дві пари 45 
ферозондів, розташованих з протилежних боків постійних магнітів, при цьому вихідні обмотки 
кожної з пар ферозондів з'єднані за диференціальною схемою. 
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