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(57) Спосіб визначення плоских прямокутних коор-

динат контурних точок місцевості, при якому виби-
рають растровий знімок аерокосмічного фотогра-
фування, завантажують знімок аерокосмічного 
фотографування у цифрову фотограмметричну 
станцію, здійснюють вимірювання плоских прямо-
кутних координат контурних точок місцевості на 
растровому знімку аерокосмічного фотографуван-
ня цифровою фотограмметричною станцією, який 
відрізняється тим, що додатково підготовлюють 

прилад для визначення гостроти зору виконавця 
та блок проведення розрахунків значення допуску 
вимірювань за розмахом, забезпечують визначен-
ня середньоквадратичної похибки вимірювань ко-
ординат контурних точок приладом для визначен-
ня гостроти зору виконавця, обчислюють значення 
допуску середньоквадратичної похибки вимірю-
вань координат контурних точок блоком прове-
дення розрахунків значення допуску вимірювань 
за розмахом, визначають уточнені координати 
контурних точок місцевості. 

 
 

 
 

Корисна модель належить до галузі фізика, 
зокрема, до способів побудови цифрових карт 
місцевості, а саме до способів визначення плоских 
прямокутних координат контурних точок місцевос-
ті. 

Відомий спосіб визначення плоских прямокут-
них координат контурних точок місцевості, при 
якому використовується растровий знімок аероко-
смічного фотографування та автоматизований 
універсальний стереофотограмметричний прилад, 
при цьому за допомогою автоматизованого уні-
версального стереофотограмметричного приладу 
в ручному режимі здійснюється вимірювання плос-
ких прямокутних координат контурних точок місце-
вості, які зображені на растрових знімках [1]. 

Недоліком відомого способу визначення плос-
ких прямокутних координат контурних точок місце-
вості є його низька роздільна здатність, що пов'я-
зується з появою грубих похибок, які виникають 
при ручному визначенні координат. 

Найбільш близьким технічним рішенням, як по 
суті, так і за завданнями, що вирішуються, є спосіб 

визначення плоских прямокутних координат конту-
рних точок місцевості топографічних фотознімків, 
при якому використовується растровий знімок ае-
рокосмічного фотографування та цифрова фотог-
рамметрична станція, при цьому за допомогою 
цифрової фотограмметричної станції здійснюють-
ся дворазові вимірювання плоских прямокутних 
координат контурних точок місцевості, які зобра-
жені на растрових знімках [2]. 

Недоліком відомого способу вимірювання пло-
ских прямокутних координат контурних точок міс-
цевості, який обрано за найближчий аналог (про-
тотип), є його низька точність при визначенні 
координат розмитих та неконтрастних зображень 
контурів. 

В основу корисної моделі покладено задачу 
шляхом застосування приладу для визначення 
гостроти зору виконавця та блоку проведення роз-
рахунків значення допуску вимірювань за розма-
хом забезпечити підвищення точності визначення 
плоских прямокутних координат контурних точок 
місцевості. 
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Суть корисної моделі у способі визначення 
плоских прямокутних координат контурних точок 
місцевості, при якому вибирають растровий знімок 
аерокосмічного фотографування, завантажують 
знімок аерокосмічного фотографування у цифрову 
фотограмметричну станцію, здійснюють вимірю-
вання плоских прямокутних координат контурних 
точок місцевості на растровому знімку аерокосміч-
ного фотографування цифровою фотограмметри-
чною станцією, полягає в тому, що додатково під-
готовлюють прилад для визначення гостроти зору 
виконавця та блок проведення розрахунків зна-
чення допуску вимірювань за розмахом, забезпе-
чують визначення середньоквадратичної похибки 
вимірювань координат контурних точок приладом 
для визначення гостроти зору виконавця, обчис-
люють значення допуску середньоквадратичної 
похибки вимірювань координат контурних точок 
блоком проведення розрахунків значення допуску 
вимірювань за розмахом, визначають уточнені 
координати контурних точок місцевості. 

Порівняльний аналіз технічного рішення, що 
заявляється, з прототипом дозволяє зробити ви-
сновок, що спосіб визначення плоских прямокут-
них координат контурних точок місцевості, який 
заявляється, відрізняється тим, що додатково під-
готовлюють прилад для визначення гостроти зору 
виконавця та блок проведення розрахунків зна-
чення допуску вимірювань за розмахом, забезпе-
чують визначення середньоквадратичної похибки 
вимірювань координат контурних точок приладом 
для визначення гостроти зору виконавця, обчис-
люють значення допуску середньоквадратичної 
похибки вимірювань координат контурних точок 
блоком проведення розрахунків значення допуску 
вимірювань за розмахом, визначають уточнені 
координати контурних точок місцевості. 

Таким чином, спосіб визначення плоских пря-
мокутних координат контурних точок місцевості, 
що заявляється, відповідає критерію корисної мо-
делі "новизна". 

Суть корисної моделі пояснюється за допомо-
гою ілюстрації, де на фіг.1 зображено блок-схему 
виконання технологічних операцій, що являють 
собою суть способу визначення плоских прямокут-
них координат контурних точок місцевості, який 
заявляється. 

Суть способу визначення плоских прямокутних 
координат контурних точок місцевості пояснюється 
за допомогою технологічних операцій (див. блок-
схему на фіг.), згідно з якими вибирають растро-
вий знімок аерокосмічного фотографування. 

Далі завантажують знімок аерокосмічного фо-
тографування у цифрову фотограмметричну стан-
цію. 

По закінченню операції завантаження знімка 
аерокосмічного фотографування у цифрову фото-
грамметричну станцію, здійснюють вимірювання 
плоских прямокутних координат контурних точок 
місцевості на растровому знімку аерокосмічного 
фотографування цифровою фотограмметричною 
станцією. 

Продовжуючи технологічні операції, які вхо-
дять в наступний етап способу визначення плос-
ких прямокутних координат контурних точок місце-

вості, який заявляється тим, що підготовлюють 
прилад для визначення гостроти зору виконавця 
та блок проведення розрахунків значення допуску 
вимірювань за розмахом. 

Після підготовки приладу для визначення гос-
троти зору виконавця та блоку проведення розра-
хунків значення допуску вимірювань за розмахом 
забезпечують визначення середньоквадратичної 
похибки вимірювань координат контурних точок 
(mспост) приладом для визначення гостроти зору 
виконавця. 

Далі обчислюють значення допуску середньо-
квадратичної похибки вимірювань координат кон-
турних точок блоком проведення розрахунків зна-
чення допуску вимірювань за розмахом, для цього 
виконується наступне: 

- визначається кількість контурних точок (l) в 
межах топографічного фотознімка, для яких по-
винні бути виміряні плоскі прямокутні координати. 
Далі підраховується загальна кількість вимірів (n), 
які повинні бути виконані, за формулою: 

n=2l. 
- з паспорту цифрової фотограмметричної 

станції, на якій виконуються виміри, встановлю-
ється значення середньої квадратичної похибки 
приладу (mприл), а за необхідності виконується її 
визначення за вимірами контрольних сіток. 

- з паспорту аерофото (космічної) зйомки 
встановлюється значення середньої квадратичної 
похибки побудови фотографічного зображення на 
вихідному фотоматеріалі (mзнім). 

- за отриманими вихідними даними підрахову-
ється очікуване значення середньої квадратичної 
похибки одного виміру (m) за формулою: 

2
спостm2

прилm2
знім

mm   

- з таблиці розподілу Стьюдента на основі 
встановленої кількості вимірів (n) та значення 

встановленої довірчої імовірності () вибирається 

значення tпp. Значення довірчої імовірності () 
встановлюється виходячи з вимог до точності ви-
конання фотограмметричних робіт. 

- підраховується значення допуску за розма-
хом (dдоп) за формулою: 

2прmtдопd   

На цифровій фотограмметричній станції вико-
нуються послідовно перший та другий прийоми 
вимірів координат контурних точок в межах фотоз-
німка. Для кожної точки, яка була виміряна, підра-
ховується різниця між першим та другим прийо-
мами вимірів: 

d=x1-x2. 
Отримані значення (di) за модулем порівню-

ються із значенням допуску за розмахом (ddoп). У 
випадку отримання незадовільних значень (зна-
чення різниці вимірів більше ніж підраховане зна-
чення допуску за розмахом) вимірювання коорди-
нат даної точки знов повторюється. 

Закінчують комплекс технологічних операцій 
тим, що визначають уточнені координати контур-
них точок місцевості. 

Підвищення ефективності у способі визначен-
ня плоских прямокутних координат контурних то-
чок місцевості, що заявляється, у порівнянні з про-
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тотипом, досягається за рахунок виключення гру-
бих похибок вимірювання плоских прямокутних 
координат розмитих та неконтрастних зображень 
контурів. 
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