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(57) 1 Авіаційний ракетний комплекс для транс-
портування і запуску в повітрі ракети, що містить
літак, транспортно-пусковий контейнер з ракетою,
причому транспортно-пусковий контейнер облад-
наний двома парами гладких напрямних,
розміщених по його бічних поверхнях і зміщених
по вертикалі і горизонталі, а ракета обладнана
роликовими опорами, який відрізняється тим, що
верхня пара напрямних зміщена щодо нижньої
пари напрямних убік руху ракети

2 Авіаційний ракетний комплекс за п 1, який
відрізняється тим, що відстань між кінцями пар
напрямних транспортно-пускового контейнера ви-
конана меншою за відстань між осями пар ролико-
вих опор на ракеті
3 Авіаційний ракетний комплекс за пп 1, 2, який
відрізняється тим, що він оснащений парашут-
ною системою з декількох куполів із пристроєм
відстрілу частини з них, а сполучний трос з боку
ракети виконаний розгалуженим на два відрізки і
обладнаний піровузлом перечеплення в точці роз-
галуження і піровузлами відстрілу на вільних кін-
цях відрізків
4 Авіаційний ракетний комплекс за п п 1 , 2, який
відрізняється тим, що сполучний трос і ВІЛЬНІ
КІНЦІ відрізків закріплені по верхній (щодо підлоги
літака) твірній ракети, причому точку розгалуження
троса закріплюють біля торця ракети, а ВІЛЬНІ КІНЦІ
відрізків - по обидва боки центра ваги по довжині
ракети

Винахід належить до авіаційно-космічної галу-
зі, а саме до авіатранспортних засобів доставки
споряджених великогабаритних ракет у район пус-
ку і запуску їх у верхніх шарах атмосфери

Відома авіаційно-космічна система з патенту
РФ, що включає рідинну ракету з пристроями за-
правлення і т п , розташовану в транспортно-
пусковому контейнері (ТПК), обладнану пристроєм
пневматичного десантування ракети [1] ВІДОМІ
також способи десантування ракети з допомогою
парашута [2]

Найбільш близький до запропонованого авіа-
ційного ракетного комплексу для транспортування
і запуску в повітрі ракети, що містить літак ТПК з
ракетою і парашут, причому ТПК обладнаний дво-
ма парами гладких направляючих, розміщених по
його бічних поверхнях і зміщених по вертикалі і
горизонталі, а ракета обладнана роликовими опо-
рами [3] - прототип

Недоліком цих комплексів є втрати кінетичної
енергії, отриманою ракетою від літака при відді-
ленні і до моменту старту і відповідне зменшення

ваги корисного навантаження, що виводиться на
орбіту

В основу передбачуваного винаходу «Авіацій-
ний ракетний комплекс для транспортування і за-
пуску в повітрі ракети» покладена задача шляхом
забезпечення оптимального кута тангажа ракети
після відділення, який складає з кута тангажа,
отриманого в результаті еволюцій літака і кута
тангажа, отриманого при русі ракети усередині
літака, а, крім того, з фіксації оптимального кута
тангажа ракети до моменту запуску двигуна за
рахунок перечеплення парашутної системи і від-
стрілу частини її куполів, забезпечити зменшення
втрат кінетичної енергії, отриманою ракетою від
літака при відділенні, і відповідне збільшення ваги
корисного навантаження, виведеного на орбіту

Зазначена задача досягається тим, що в авіа-
ційному ракетному комплексі, що містить літак,
ТПК із ракетою, причому ТПК обладнаний двома
парами гладких направляючих, розміщених по
його бічних поверхнях і зміщених по вертикалі і
горизонталі, а ракета обладнана роликовими опо-
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рами, досягнута сукупність наступних ВІДМІТНИХ
суттєвих ознак, достатніх для досягнення нового
технічного результату

- відстань між кінцями пар направляючих ТПК
виконана менше відстані між осями пар роликових
опор на ракеті, при цьому верхня пара напрямних
у ТПК зміщена щодо нижньої пари напрямних убік
руху ракети при відділенні щодо літака, що забез-
печує поворот ракети в площині тангажа,

- комплекс оснащений парашутною системою
з декількох куполів із пристроєм відстрілу частини
з них, а сполучний трос у найближчому до ракети
КІНЦІ виконаний розгалуженим на два відрізки і
обладнаний піровузлом перечеплення в точці роз-
галуження і піровузлами відстрілу на вільних кін-
цях відрізків,

- сполучний трос і ВІЛЬНІ КІНЦІ відрізків закріп-
лені по верхній (щодо підлоги літака) утворюючій
ракети, причому точка розгалуження сполучного
троса закріплена біля торця ракети, а ВІЛЬНІ КІНЦІ
відрізків - по обидві сторони центра ваги по дов-
жині ракети

Сукупність суттєвих ВІДМІТНИХ ознак у взаємо-
дії з відомими ознаками при відділенні ракети від
літака до моменту запуску двигуна забезпечує
вищезгаданий технічний результат

- зменшення втрат кінетичної енергії, отрима-
ною ракетою від літака при відділенні, і відповідне
збільшення ваги корисного навантаження, виведе-
ного на орбіту

Сутність винаходу пояснюється кресленнями,
Де

- на фіг 1 схематично зображений загальний
вигляд авіаційного ракетного комплексу в поло-
женні для транспортування, перед відділенням
ракети,

- на фіг 2 схематично зображений загальний
вигляд авіаційного ракетного комплексу в процесі
відділення, на момент сходу з напрямних задньої
пари роликових опор ракети,

- на фіг 3 схематично зображений загальний
вигляд авіаційного ракетного комплексу на завер-
шальному етапі відділення, у момент сходу з на-
прямних передньої пари роликових опор ракети,

- на фіг 4 схематично зображений загальний
вигляд авіаційного ракетного комплексу після від-
ділення, до перечеплення парашутної системи,

- на фіг 5 схематично зображений загальний
вигляд авіаційного ракетного комплексу після від-
ділення і після перечеплення парашутної системи,

Літерами позначені 6 - кут тангажа, забезпе-
чений літаком 1, а - кут тангажа, забезпечений при
русі ракети 2 у середині літака 1, Ц В - центр ваги
ракети, V -напрямок вектора швидкості літака

Авіаційний ракетний комплекс для транспор-
тування і запуску в повітрі ракети включає літак 1,
що несе усередині фюзеляжу ТПК 10 із закріпле-
ною в ньому ракетою 2 Ракета 2 обладнана двома
парами роликових опор 3 і 4, а також такелажними
точками (не показані на кресленнях), які викорис-
товуються для фіксації ракети 2 при транспорту-
ванні і при вантажно-розвантажувальних роботах
ТПК 10 містить дві пари направляючих 5, рознесе-
них по вертикалі і горизонталі, що контактують при
відділенні ракети 2 із двома парами и роликових
опор 3 і 4 Відділення ракети 2 від літака 1 і рух и

до моменту запуску двигуна здійснено за допомо-
гою парашутної системи 6 Парашутна система 6
оснащена сполучним тросом 7 для кріплення до
ракети 2, що виконаний розгалуженим на два від-
різки 8 і 9, і обладнаний піровузлом перечеплення
в точці розгалуження і піровузлами відстрілу на
вільних кінцях відрізків 8 і 9 Трос 7 і ВІЛЬНІ КІНЦІ
відрізків 8 і 9 закріплені піровузлами по верхній
(щодо підлоги літака) утворюючій ракети, причому
точка розгалуження троса 7 закріплена у торця
ракети 2, а ВІЛЬНІ КІНЦІ відрізків 8 і 9 - по обидві
сторони центра ваги по довжині ракети 2

Працює авіаційний ракетний комплекс таким
чином

Ракета 2 у ТПК 10 після завантаження в літак
1, закріплення ТПК 10 у літаку 1, проходить пере-
вірки систем і підготовку до польоту Потім доста-
вляється літаком 1 у район запуску Для зниження
перевантажень при відділенні ракети 2 перед за-
пуском літак 1 виконує маневр "гірка" при цьому до
моменту відділення літак 1 і ракета 2 одержує кут
тангажа Є (фиг 1) При досягненні розрахункових
параметрів, що відповідають початку скидання
ракети 3 і відкриття заднього люка, подається ко-
манда на введення в дію парашутної системи 6 і
на роз'єднання фіксаторів кріплення ракети 2 у
ТПК 10 Під ДІЄЮ парашутної системи 6 спочатку
здійснюють тільки поступальний рух ракети 2 по
направляючим 5 на двох парах опор 3 і 4 (фіг 2)
Після сходу з направляючих 5 задньої опори 4
здійснюють поступальний рух ракети 2 по направ-
ляючим 5 на парі опор 3 і поворот ракети навколо
пари опор 3 до відділення від літака 1 (фіг 3) За
рахунок того, що відстань між кінцями направляю-
чих 5 менше відстані між осями роликових опор 3 і
4, при русі ракети 2 на передній парі роликових
опор 3 забезпечують необхідну величину кута тан-
гажа а

Оптимальний кут тангажа ракети 2 формують
з кута тангажа Є, що забезпечений літаком 1 при
виконанні маневру «гірка», перед відділенням ра-
кети 2, і кута тангажа а, що отриманий у процесі
відділення ракети 2 Положення ракети 2 після
відділення від літака 1 і досягнення оптимального
кута тангажа (Є + а) показано на фіг 4

Далі здійснюють набір безпечної відстані між
літаком 1 і ракетою 2 перед запуском двигуна На
цій ДІЛЯНЦІ фіксують вільне положення ракети 2,
що вільно рухається, перечепленням парашутної
системи 6 і включають у роботу відрізки 8 і 9 троса
7 Підбиранням довжин відрізків 8 і 9 забезпечують
проходження лінії дії тяги парашутної системи че-
рез центр ваги Ц В ракети 2 Цим фіксують стійке
положення ракети 2 до запуску двигуна, що відпо-
відає мінімальним втратам кінетичної енергії,
отриманої ракетою 2 від літака 1 при відділенні
(фігЗ)

Оскільки Д Л Я фіксації стійкого положення ра-
кети 2 до запуску двигуна потрібна менша величи-
на тяги парашутної системи, чим для відділення
ракети 2 від літака 1, після перечеплення роблять
відстріл частини куполів парашутної системи, чим
забезпечують зменшення втрат кінетичної енергії,
отриманої ракетою від літака при відділенні

Таким чином, застосування винаходу «Авіа-
ційний ракетний комплекс для транспортування і
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запуску в повітрі ракети» дозволяє одержати тех-
нічний результат зменшення втрат кінетичної
енергії, отриманої ракетою від літака при відділен-
ні і забезпечення підвищення ваги корисного на-
вантаження, виведеного на орбіту
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