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(57) Спосіб виявлення порушень кінематичної фу-

нкції опорно-рухового апарату людини, при якому 
здійснюють визначення взаємних положень опор-
них структур, які мають вирішальну роль в форму-
ванні біомеханіки опорно-рухового апарату, у по-
ложенні стоячи та при нахилі тулуба при викорис-
використанні телемедичних систем. 

 
 

 
Корисна модель відноситься до медицини, а 

саме до способів виявлення порушень дієздатнос-
ті кінематичної функції опорно-рухового апарату 
людини. 

Виявлення функціональних змін ОРА прово-
диться шляхом візуального огляду [1, 3]. 

Але цей спосіб не є об'єктивним та не дозво-
ляє повноцінно оцінити кінематичні функції ОРА. 

Існує спосіб виявлення функціональних змін 
ОРА [2] шляхом міографічного дослідження. 

Цей спосіб відрізняється трудомісткістю, що не 
дозволяє використовувати його при моніторинго-
вих обстеженнях великих кількостей пацієнтів поза 
медичних центрів, що оснащені відповідною апа-
ратурою. 

Ціль корисної моделі - покращити виявлення 
порушень дієздатності кінематичної функції ОРА 
людини при масових дослідженнях. 

Встановлену ціль досягають шляхом виявлен-
ня порушень симетричності взаємного положення 
структур опорно-рухового апарату людини, у по-
ложенні стоячи та при нахилі тулубу вперед за 
допомогою телемедичних систем. 

Приклад виконання дослідження: 
Під час дослідження пацієнт встановлюється 

спиною до лікаря, що проводить дослідження. 
Встановлення пацієнта проводять на відстані 40см 
від екрану, що калібрований, нанесеними на ньо-
му, горизонтальними та вертикальними лініями. 
Відстань між калібрувальними лініями становить 
5см. Середня вертикальна лінія, що нанесена на 
калібрувальному екрані є контрольною маркерною 

лінією та знаходиться в сагітальній площині разом 
з розрахунковою "віссю міцності" людини, що дос-
ліджується, та є паралельною неї. На відстані 
30см від контрольної маркерної лінії проведено 
латеральні маркерні лінії. Пацієнт, що досліджу-
ється встановлюється на прямих ногах, стопи 
встановлюють разом. Після встановлення пацієн-
та за вказаним алгоритмом, проводиться його фо-
тографування. 

Наступним етапом є проведення функціональ-
ної проби з навантаженням ОРА пацієнта. Для 
цього проводять нахил його тулубу до рівня дото-
ркання долонями надколінників. Фотографування 
пацієнта в цьому положенні проводиться аналогіч-
но. 

Для виявлення функціональних змін, отримані 
знімки підлягають додатковій обробці у графічному 
аналізаторі телемедичної системи. Обробка вклю-
чає в себе проведення на обох фотознімках трьох 
умовних ліній, що співпадають з центральною та 
латеральними маркерними лініями, що нанесені 
на калібрувальному екрані. Центральна маркерна 
лінія, що проводяться, співпадає з центральною 
маркерною лінією на калібрувальному екрані, та 
умовно проходять в точці взаємного дотику п'яток 
у людини, що обстежується. Далі проводиться 
виявлення асиметрії отриманих параметрів (Фіг.1 

, ) та змін що проявляються на фоні функціона-
льного навантаження структур ОРА (Фіг. 1(а), та 
Фіг. 2(а)). 

Таким чином, при використанні даного способу 
стає можливим виявити порушення кінематичної 
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функції ОРА людини на фоні проведення функціо-
нального навантаження її ОРА. Використовувати 
"Спосіб виявлення порушень кінематичної функції 
опорно-рухового апарату людини за допомогою 
телемедичних систем" доцільно при проведенні 
поглиблених медичних оглядів школярів на пору-
шення постави. 
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