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ТЕХНОЛОГІЙ 
(57) Пристрій для піднімання та переміщення ван-

тажів, що складається з механізмів горизонтально-
го і вертикального переміщення, який відрізня-
ється тим, що привод штовхача виконано у 

вигляді комбінації кінематично зв'язаних кулачко-
вого механізму, ланцюгового контуру з тягами і 
пружного елемента зворотного ходу. 

 
 

 
 

Пристрій належить до технологічного облад-
нання, яке призначене для піднімання та перемі-
щення вантажів і може бути використаний в хар-
човій, хімічній, фармацевтичній галузях, 
машинобудуванні та будівництві. 

Відомий пристрій для піднімання та перемі-
щення вантажів [Конструкция и расчет подъемно-
транспортных машин. - К.: Вища школа, 1983. - с. 
64], який складається з механізмів вертикального і 
горизонтального переміщення. 

Але вказаний пристрій не забезпечує гаранто-
ваної роботи, особливо в періоди пуску, що приз-
водить до значних ударних динамічних наванта-
жень на складові привода і вантажі з амплітудою, 
пропорційною швидкості контактування ведучої і 
веденої мас. 

В основу корисної моделі поставлена задача 
удосконалення пристрою для піднімання та пере-
міщення вантажів шляхом зміни конструкції, що 
забезпечує гарантовану роботу, зменшення удар-
них динамічних навантажень на складові привода 
в моменти пуску та ударних динамічних наванта-
жень на вантажі з амплітудою, пропорційною шви-
дкості контактування ведучої і веденої мас. 

Поставлена задача вирішується тим, що при-
стрій для піднімання та переміщення вантажів 
складається з механізмів вертикального і горизон-
тального переміщення. 

Згідно з корисною моделлю привод штовхача 
виконано у вигляді комбінації кінематично зв'яза-
них кулачкового механізму, ланцюгового контуру з 
тягами і пружного елемента зворотного ходу. 

Виконання приводу штовхача механізмів вер-
тикального та горизонтального переміщень у ви-

гляді комбінації кінематично зв'язаних кулачкового 
механізму, ланцюгового контуру з тягами і пружно-
го елемента зворотного ходу дає можливість гара-
нтованої роботи, зменшення ударних динамічних 
навантажень на складові привода в моменти пуску 
та ударних навантажень на вантажі з амплітудою, 
пропорційною швидкості контактування ведучої і 
веденої мас. 

На кресленні показано пристрій для підніман-
ня та переміщення вантажів. 

Пристрій для піднімання і переміщення ванта-
жів складається із ланцюгового контуру з ведучою 
зірочкою 1, веденою зірочкою 2, ланцюга 3 з тяга-
ми 4, кулачкового механізму з кулачком 5 та штов-
хачем 6, пружного елемента зворотного ходу 7 та 
опорної площини-стояка 8. 

Пристрій працює наступним чином. 
Обертання ведучої зірочки 1 ланцюгового кон-

туру супроводжується відповідним обертанням 
веденої зірочки 2, переміщенням ланцюга 3 з тя-
гами 4 і синхронним обертанням кулачка 5 за ра-
хунок кінематичного зв'язку у формі ланцюгової 
передачі (на схемі умовно не показаної). Геомет-
ричний профіль кулачка у сполученні з законом 
його обертального руху забезпечує розгін штовха-
ча 6 і вантажу до швидкості, яка складає програ-
мовану частку швидкості переміщення тяги. У мо-
мент контактування тяги 4 з штовхачем 6 різниця 
швидкостей досягає програмованого значення і 
може дорівнювати нулю, обмежуючи або зовсім 
виключаючи ударну взаємодію ведучої маси, 
представленої елементами привода і тяги і веде-
ної маси штовхача і вантажу. Переміщення ванта-
жу здійснюється по опорній площині-стояку, а піс-
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ля виходу з контакту тяги 4 з штовхачем 6 останній 
здійснює зворотне переміщення за рахунок пруж-
ного елемента 7. Надалі цикл повторюється. 

Технічний результат полягає в можливості 
удосконалення пристрою для піднімання та пере-

міщення вантажів, що забезпечує гарантовану 
роботу та зменшення ударних динамічних наван-
тажень на складові привода і на вантажі. 
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