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(72) ЛІГОМІНА СЕРГІЙ МИКОЛАЙОВИЧ, КУЛІКО-
ВА РУСЛАНА ОЛЕКСАНДРІВНА 
(73) НАЦІОНАЛЬНИЙ ТЕХНІЧНИЙ УНІВЕРСИТЕТ 
УКРАЇНИ "КИЇВСЬКИЙ ПОЛІТЕХНІЧНИЙ ІНСТИ-
ТУТ" 
(57) Спосіб вимірювання фазового зсуву, що 
включає дискретизацію вимірюваного сигналу, 

перетворення його в цифрову форму з подальшою 
цифровою обробкою з метою знаходження синус-
ної і косинусної опорних складових вимірюваного 
сигналу, за якими обчислюється фазовий зсув, 
який відрізняється тим, що до косинусної і синус-
ної опорних складових вимірюваного сигналу до-
дається певний фазовий зсув, який залежить від 
кількості вибірок на період сигналу, так що ні одне 
зі значень опорних складових не дорівнювало ну-
лю, а сума модулів значень опорних складових 
була максимальною. 

 
 

 
Корисна модель відноситься до техніки вимі-

рювання фазового зсуву і може використовуватися 
для вимірювання зсуву фаз зашумлених сигналів в 
широкому частотному діапазоні. 

Найближчим аналогом є спосіб вимірювання 
фазового зсуву [Чмых М.К., Цифровая фазомет-
рия, М.: Радио и связь, 1993, стр.143], що включає 
дискретизацію вимірюваного сигналу, перетворен-
ня його в цифрову форму з послідуючою цифро-
вою обробкою з метою знаходження синусної і 
косинусної опорних складових вимірюваного сиг-
налу, за якими обчислюється фазовий зсув. 

Значним недоліком даного методу є втрата 
частини інформації про фазовий зсув сигналу за 
рахунок операції дискретизації, адже при малій 
кількості вибірок на період втрачається інформація 
про зчитувані точки сигналу для яких значення 
косинусної і синусної опорних складових дорівню-
ють нулю. 

В основу корисної моделі поставлено задачу 
підвищення точності вимірювання фазового зсуву 
шляхом додавання до косинусної і синусної опор-
них складових вимірюваного сигналу фазового 
зсуву, який задають кількістю вибірок на період, за 
умови нерівності нулю кожного із значень опорних 
складових та максимальної суми модулів значень 
опорних складових, за рахунок зменшення впливу 
шумів. 

Поставлена задача вирішується тим, що в 
способі вимірювання фазового зсуву, основаному 

на дискретизації вимірюваного сигналу, перетво-
рені його в цифрову форму з подальшою цифро-
вою обробкою, новим є те, що до косинусної і си-
нусної опорних складових вимірюваного сигналу 
додається певний фазовий зсув, який залежить від 
кількості вибірок на період сигналу, так що ні одне 
зі значень опорних складових не дорівнювало ну-
лю, а сума модулів значень складових була мак-
симальною. 

Фазовий зсув буде розраховуватися по фор-
мулі: 
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Загальна формула для розрахунку фазового 
зсуву має вигляд: 

квим  

де K - кількість періодів, p - кількість вибірок на 

період, T - період дискретизації, T)U(n  - значення 

n - вибірки, к  - певний фазовий зсув, який зале-

жить від кількості вибірок на період сигналу. 

В таблиці представлено залежність кута к  

від кількості вибірок на період. 
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Таблиця 

 

Кількість вибірок на період, р 3 4 5 6 7 8 9 10 

Значення фазового зсуву к ,° 15 45 9 15 6,4 22,5 5 9 
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