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(57) Пристрій для звуження щелепи, що містить
два сегменти з пелотами, які з'єднані за допомо-
гою гвинтового механізму, який відрізняється
тим, що вісь гвинтового механізму розташовують

на відстані, рівній '=і '=і до
ВІДЛІКОВОІ лінії, де
F, - площа проекції кореня і-го зуба на вертикальну
площину,
X, - відстань і-го зуба до ВІДЛІКОВОІ ЛІНІЇ,
п - КІЛЬКІСТЬ переміщуваних зубів,
а як ВІДЛІКОВІ взята довільна пряма, що паралель-
на осі гвинтового механізму і знаходиться з нею в
горизонтальній площині

Винахід відноситься до медицини, зокрема до
ортодонтм, а точніше до пристроїв, що встанов-
люються у порожнині рота і призначені для зву-
ження щелепи хворого

Відомий пристрій [1] для звуження щелепи
хворого, що містить базис та кламери, які закріп-
лені в базисі Звуження щелепи відбувається під
дією кламерів, що тиснуть на зуби хворого

Недоліком аналогу є нерівномірність перемі-
щення зубів в горизонтальній площині, яка виникає
за рахунок того, що напрям зусилля, яке прикла-
дається до зубів з боку апарату, не узгоджений з
КІЛЬКІСТЮ і розмірами переміщуваних зубів, недолі-
ком є також те, що тиск на зуби спричиняють дро-
тяні кламери, які травмують слизову оболонку ро-
тової порожнини

Найбільш близьким за технічною сутністю до
пристрою, що заявляється, є обраний в якості про-
тотипу пристрій [2] для звуження щелепи хворого,
що містить два сегменти з пелотами сполучені між
собою дужкою та гвинтовим механізмом

Недоліком прототипу є нерівномірність пере-
міщення зубів в горизонтальній площині, яка вини-
кає за рахунок того, що напрям зусилля, яке при-
кладається до зубів з боку апарату, не узгоджений
з КІЛЬКІСТЮ і розмірами переміщуваних зубів Не-
співпадшня напряму рівнодіючої, що діє з боку
зубів, з віссю гвинтового механізму призводить до
того, що один відтинок зубного ряду не тільки пе-
реміщується поступально, але й повертається від-

носно другого Якщо вісь гвинтового механізму
віддалена в бік передніх зубів від лінії дії рівнодію-
чої, то передні зуби переміщуваного відтинку ще-
лепи будуть зближуватись більше, а задні - мен-
ше Якщо вісь гвинтового механізму віддалена в
бік задніх зубів, то передні зуби будуть переміщу-
ватись на меншу віддаль, а задні - на більшу

Винахід, що заявляється, вирішує задачу рів-
номірного звуження ВІДТИНКІВ зубного ряду щеле-
пи

Технічний результат, що досягається, полягає,
в співпадінні напряму рівнодіючої, що діє з боку
зубів, з віссю гвинтового механізму запропонова-
ного пристрою

Зазначена задача вирішується завдяки тому,
що в пристрої для звуження щелепи, що містить
два сегменти з пелотами, які з'єднані за допомо-
гою гвинтового механізму, вісь гвинтового механі-
зму апарату для звуження щелеп розташовується
паралельно напряму переміщення зубів на відста-
ні рівній
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де F, - площа проекції кореня і-го зуба на вер-

тикальну площину,
X,- відстань і-го зуба до ВІДЛІКОВОІ ЛІНІЇ,
п - КІЛЬКІСТЬ переміщуваних зубів, а в якості

ВІДЛІКОВОІ лінії взята довільна пряма, що парале-
льна осі гвинтового механізму і знаходиться з нею
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в горизонтальній площині
Завдяки тому, що вісь гвинтового механізму

знаходиться на відстані рівній ВІД

ВІДЛІКОВОІ лінії, напрям рівнодіючої зусиль, що ді-
ють з боку зубів, і напрям ВІСІ ГВИНТОВОГО механізму
співпадають, крутний момент не виникає і ВІДТІНКИ
зубних рядів переміщуються рівномірно і не пове-
ртається один відносно другого

Сутність винаходу пояснюється за допомогою
фіг 1, на якому поданий загальний вид запропо-
нованого пристрою

Пристрій складається з двох сегментів з пело-
тами 1 та 2 Сегменти охоплюють відтинки зубного
ряду 3 та 4 Сегменти з'єднані між собою гвинто-
вим механізмом 5

Пристрій працює таким чином Сегменти з пе-
лотами 1 та 2 встановлюються на відтинки зубного
ряду 3 та 4 елементи зубного ряду, відстань між
якими треба рівномірно зменшити При обертанні
гвинта механізму 5 сегменти 1 та 2 зближуються,
пелоти натискають на відтинки зубних рядів 3 та 4
і спричиняють звуження щелепи Рівномірність
процесу звуження досягається завдяки співпадш-
ню напряму рівнодіючої сил, що діють з боку зубів
та напряму осі гвинтового механізму
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