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(57) Аспіраційний пристрій для механізмів, які
здійснюють зворотно-поступальний рух, що міс-
тить укриття, відсмоктувальний патрубок і відвід-
ний повітропровід, який відрізняється тим,  що
відсмоктувальний патрубок складається не менше
ніж з двох частин, з'єднаних шарнірно між собою,
укриттям та відвідним повітропроводом.

Корисна модель відноситься до пристроїв від-
смоктування повітря забрудненого пилом і може
знайти застосування для механізмів, які здійсню-
ють зворотно-поступальний рух в умовах металур-
гійних,  гірничо видобувних,  хімічних та інших про-
мислових підприємств.

Відомий аспіраційний пристрій для механізмів,
які здійснюють зворотно-поступальний рух, який
має укриття, відсмоктувальний патрубок і відвід-
ний повітропровід (А.С. СРСР №723182).

Недоліком відомого пристрою є те, що усклад-
нюється його застосування у разі видалення вели-
ких об'ємів забрудненого повітря, якщо діаметр
відсмоктувального патрубка і відвідного повітро-
проводу складає 1000-1800мм. Крім того, наяв-
ність гідравлічного затвору обмежує використання
пристрою взимку при температурі повітря нижче
0°С.

Найбільш близьким за конструкцією є аспіра-
ційний пристрій для механізмів що переміщуються,
який має укриття, відсмоктувальний патрубок і
відвідний повітропровід (А.С. СРСР №754089).

Недоліком відомого пристрою є те, що при не-
достатньому розрідженні еластична стрічка не
щільно прилягає до відвідного повітропроводу, що
обумовлює підсмоктування повітря із зовні і змен-
шує ефективність роботи аспіраційної системи.
Крім того, телескопічне з'єднання відсмоктуваль-
ного патрубка з еластичною стрічкою ускладнює
конструкцію аспіраційного пристрою у разі вида-
лення великих об'ємів забрудненого повітря.

Задачею корисної моделі є удосконалення
конструкції пристрою за рахунок того, що відсмок-
тувальний патрубок складається не менше ніж з
двох частин, з'єднаних шарнірно між собою, укрит-

тям та відвідним повітропроводом, що дозволяє
усунути підсмоктування повітря із зовні в аспіра-
ційних системах різної потужності і значно спрос-
тити конструкцію.

Поставлена задача вирішується за рахунок то-
го, що аспіраційний пристрій для механізмів, які
здійснюють зворотно-поступальний рух містить
укриття, відсмоктувальний патрубок і відвідний
повітропровід.

Згідно корисної моделі відсмоктувальний пат-
рубок складається не менше ніж з двох частин,
з'єднаних шарнірно між собою, укриттям та відвід-
ним повітропроводом.

Заявлена корисна модель ілюструється схе-
мами, де на Фіг.1 зображено аспіраційний пристрій
для механізмів, які здійснюють зворотно-
поступальний рух, на Фіг.2 - вид зверху, на Фіг.3 -
шарнірне з'єднання.

Аспіраційний пристрій для механізмів, які здій-
снюють зворотно-поступальний рух складається з
укриття 1, з'єднаного шарнірно з нижньою части-
ною відсмоктувального патрубка 2. Верхня части-
на відсмоктувального патрубка 2 шарнірно з'єдна-
на з нижньою частиною та з відвідним
повітропроводом 3. Три шарнірних з'єднання до-
зволяють змінювати положення відвідного патруб-
ка 2 одночасно в двох напрямках, при переміщенні
укриття 1.

Аспіраційний пристрій для механізмів, які здій-
снюють зворотно-поступальний рух працює таким
чином. При переміщенні укриття 1 відсмоктуваль-
ний патрубок 2 змінює своє положення одночасно
в двох напрямках за рахунок трьох шарнірних
з'єднань. При цьому положення відвідного повіт-
ропроводу 3 залишається не змінним. При зворот-
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ному переміщенні укриття 1 кінематика руху від-
смоктувального патрубка 2 здійснюється в зворот-
ному напрямку.

Таким чином, запропонований пристрій для
механізмів, які здійснюють зворотно-поступальний

рух відрізняється простотою конструкції і дозволяє
підвищити ефективність роботи аспіраційних, сис-
тем різної потужності, за рахунок усунення підсмо-
ктувань повітря із зовні.
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